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Przeznaczenie karty ScopeDome ROR RS485

Karta ScopeDome ROR RS 485 stuzy do sterowania silnikiem otwierajagcym i zamykajgcym dach
obserwatorium typu RollOfRoof. Pozwala ona na sterowanie tréjfazowymi sinikami 230VAC (takimi samymi
jakich uzywamy w koputach ScopeDome). Wyposazona jest w sensory otwarcia i zamkniecia dachu oraz
wejscie do sensora parkowania teleskopu.

Sensor parkowania teleskopu blokuje zamykanie dachu. Jego podtgczenie nie jest wymagane dla
prawidtowego dziatania oprogramowania.

Dachem mozna sterowac recznie poprzez przyciski Open/Close na karcie lub z poziomu komputera poprzez
ScopeDome ROR driver.

Do jednej karty mozna podtgczyé¢ rownolegle dwa silniki o maksymalnej mocy 120W lub jeden o mocy do
400W.

Driver sterujacy kartg obstuguje jednoczesnie trzy podtgczone do niego karty ROR RS485. Pozwala to na
automatyzacje obserwatoriéw, ktére majg trzy oddzielne sekcje dachu wymagajgce otwierania w okreslonej
kolejnosci.

Parametry techniczne

- protokdt komunikacji: RS485

- Sterowanie: port USB

- Zasilanie: 230V AC

- pobdr mocy 400W (w momencie witgczenia silnika)

- pobdr mocy w trybie stand By — 10W

- maksymalna moc silnika: 400W

- wymiary: 170 x 140 x 135 mm (bez ztgcz i ptyty mocujacej)

- masa: 2 kg

- driver kompatybilny z systemem Windows 7, 8, 10 (32 i 64 bit) oraz ASCOM 7.0.2 dla systemu
Windows

- maksymalna dtugos¢ przewodu tgczgcego karte z komputerem to 1500m (standard RS485)

Lista podzespotéw dostarczanych wraz z karta

- Karta RollOffRoof Box

- konwerter USB do RS485

- 2x wytacznik krancowy wraz z kablami

- wszystkie zfgcza i przewody niezbedne do podtgczenia karty do silnika i komputera PC

Lista wejs¢ i wyjs¢ karty

. wejscie zasilania 230VAC

. wejscie do komunikacji zkomputerem — protokét RS485
. wejscie sensora i ogranicznika ruchu otwarcia dachu

. wejscie sensora i ogranicznika ruchu zamkniecia dachu

. wejscie sensora ScopeAt Home
. wyjscie silnika 230V - 3 phase.
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Schemat podtaczenia karty

Schemat dla typowego obserwatorium ROR z jedng sekcjg dachu

Jesli sami podtaczacie konwerter USB/RS485 to nalezy zwrdci¢ uwage na podtgczenie przewoddw A+ i B-.
Przewdd B- ma kolor bragzowy. Nalezy taz prawidtowo skonfigurowac predkos¢ portu szeregowego i
dostosowac go do zaprogramowanej w falowniku predkosci transmisji.
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Schemat dla dwéch i wiecej sekcji dachu
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Schemat pindw karty
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Driver ScopeDome ROR RS485

Oprogramowanie mozna pobrac z naszej strony WWW — link do drivera jest dostepny w menu Download.

Dziatanie drivera jest bardzo proste. Pozwala on jedynie na otwarcie, zamkniecie lub zatrzymania dachu.
Dzieki cyklicznym odczytom stanu karty znamy stan sensordw otwarcia i zamkniecia dachu i silnika.

Przycisk ,Start Test” uruchamia procedure cyklicznego otwierania i zamykania dachu — przydatng podczas
testéw silnikow.

) RollOffRoof ¥ | @ RollOffRoof ¥

Commands Status B 8 a8 Commands Status 8 8 a8
Open $2 S1 REV FWD RUN || S2 51 REV FWD RUN
Stop O 0o o0 O O Stop O 0o O O ]
Close Stoped Close Opening
Exit Disconnect | Exit Setup Dizconnect

[ | 2025.01.04 18:23:10 | Connected to inverter: 1 || [2025.01.04 18:35:19 | Wat sensorCpen| 00,31
2025.01.04 18:28:10 | ComPort Opened: COM13 U1 2025.07.04 18:35:18 | Watt | sensorOpen| 00,00

| | [2025.07.04 18:35:18 | Wait | roofOpeningl 00,00
2025.07.04 18:35:17 | Wait | motorBuning| 00,00
2025.01.04 18:35:17 | wait_for_sensor_open:115
2025.01.04 18:35:17 | watt_for_opening:113
2025.071.04 18:35:17 | wait_for_maotor_runing:1 |3
2025.01.04 18:3517 | open:1

2025.01.04 18:35:14 | stop:1

2025.07.04 18:35:14 | Wait | sensorQpenl 05,26
2025.01.04 18:35:13 | Watt | sensorOpen| 04,95
2025.07.04 18:35:13 | Wait | sensorOpen| 04,64
| 1 2025.01.04 18:35:13 | Wait | sensorOpenl 04,33
2025.07.04 18:35:12 | Wait | sensarOpen| 04,02

Start | Start
Test Test
i
Uwaga:

Pod ASCOM driver dziata od wersji platformy 7.0.2.

Nie mozna jednoczesnie uruchamiac¢ drivera ROR pod platformg ASCOM i wersji EXE bezposrednio w
systemie Windows. Spowoduje to konflikt na poziomie odwotania sie obu programéw do jednego portu
COM w komputerze.




[ ) RollOffRoof

Commands Status 2 B ]
| Open 52 51 REV FWD RUN
Stop O O O O a
Closing
| Exit Setup Disconnect

x || ) RollOffRoof

X
Commands Status B B8 ]
Open 52 51 REVY FWD RUN
Stop a O O O J
Close isClose
|
Exit Disconnect

2025.01.04 18:35:53 | Wait | sensorClose| 00,00
2025.01.04 18:35:52 | Wait | roofClosing| 00,00
2025.01.04 18:35:52 | Wait | motorBuning| 00,00
2025.01.04 18:35:52 | wait_for_sensor_close:1 |5
2025.01.04 18:35:52 | wait_for_closing: 13
2025.01.04 18:35:52 | wait_for_matar_runing:1 |3
2025.01.04 18:35:51 | close:1

2025.01.04 18:35:24 | stop:1

2025.01.04 18:35:24 | Wait | sensorQpen| 05,28
2025.01.04 18:35:23 | Watt | sensorOpen| 04,57

I 2025.01.04 18:35:23 | Wait | sensarOpen| 04,66
2025.01.04 18:35:23 | Wait | sensorQpen| 04,35
2025.01.04 18:35:23 | Wait | sensorOpen| 04,04
2025.01.04 18:35:22 | Wait | sensorOpen| 03,73

2025.07.04 18:36:24 | inverter_controll_by_teminal:1
2025.01.04 18:36:22 | Connected to inverter: 1
2025.01.04 18:36:22 | ComPort Opened: COM13

Start
Test

Start

Okno drivera mozna zmniejsza¢:

) RollOffRoof ¥
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Konfiguracja drivera

Wybierz odpowiedni numer portu COM do ktérego jest podtgczona karta ScopeDome ROR. Nastepnie
wybierz odpowiednig dla portu COM i inwertera wewnatrz karty predkos¢ transmisji. Standardowo bedzie to
9600 lub 38400 — im wieksza predkosc¢ transmisji (Baud Rate) tym przewdd tgczacy karte z komputerem musi
by¢ krétszy. Prosimy pamietaé, ze zmiana predkosci transmisji wymaga przeprogramowania falownika
wewnatrz karty. Jesli zamierzasz uzywaé wiecej niz jedna karte ScopeDome ROR nalezy w nich ustawi¢ adresy
ModBus odpowiedniona 1, 2 lub 3.

{ 5D ROR Setup * w
! @ Trace on Wergion: 7.0

! Comm Port \COM13 |

| Select Baud Rate (9600 <] |
| Motor Start Time 3] =8 |
| Max Open/Close Time (30 = s
I

B Roof 1iz Active
[] Roof 2is Active
L "] Roof 3is Active

‘ Loop Pause 12 = ms

Parametr Motor Start Time — stuzy do zatrzymania silnika po wybranym czasie w przypadku gdy
oprogramowanie nie wykryje ze silnik zaczat sie obracac.

Parametr Open/Close Time okresla maksymalny czas otwierania lub zamykania dachu — po tym czasie silnik
zostanie zatrzymany — o ile wczesniej nie zostanie zatrzymany na podstawie stanu wytgcznikdw kraricowych.

Parametr Loop Pause — okresla interwat w jakim odczytywany jest stan inwertera sterujgcego silnikiem.

Przetaczniki (CheckBox): “Roof 1 is Active”, “Roof 2 is Active”, “Roof 3 is Active” — okreslajg iloma kartami ma
sterowac program.

Kazda operacja Open lub Close bedzie otwierata i zamykata dachy w kolejnosci:
dla Open Roof: 1, 2, 3
dla Close Roof:3,2,1




Konfiguracja drivera ScopeDome ROR dla platformy ASCOM 7.0.2

1. uruchom program ASCOM Device Hub.

2. wybierz z menu opcje Tools>Setup

3. przejdz do zaktadki Dome Setup

4. nacisnij przycisk Dome Device > Chose — otworzy sie okno wyboru drivera koputy
5. z listy wyboru wybierz ,,ScopeDome ROR”

6. nacisnij przycisk Properties — otworzy sie okno konfiguracji drivera

7. wybierz numer portu COM i predkos¢ transmisji

8, Zatwierdz zmiany we wszystkich okienkach.
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