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Do czego stuzy ScopeDome Arduino Driver

ScopeDome Arduin®river to programdla systemu Windows 0 z wal aj gcyi kontr ol o\
aut oma td zioawhsernwateriowastronomicznych sterowanych przy pomaayrt

ScopeDome Arduin.

Jego gt dédwne funkcje to: sterowanie obrotami k o
pozycji koputy i teleskopu. Ponadto umozl i wi a
przypadki r 6 znych sytuacij. awar wjsreyachh rcr.y audmiak az
Internetem.

Driverwr az z karta Scope Bteraowaniegkacd wWizmgy clhmd & lpidwi a
obserwatori 6w od Rol | Of f Roof, pr ziezp ot ykpoopwet yk otp
Clamshdl Realizowane jest to poprzez odpowiednie zaprogramowanie kattye r uj a c e j i W)
wt asci wy c hprograntiea wDe ns wer owan i abséveariumtgpuCl ams hel |
Rol | Of f Roof wyst ar é&lykontjolendtn ak okpaurttya assttenrayn @ehcdamiz n
obrotu i wmkeabedowpusy dwie karty. Pierwsza z n
poprzez potgczenieokandi bawvpubkyeruje ruchem

Driverpzwal a rdéwni ez na sterowani e w gkrtzoerwacnhi emm esSi
sie elektroni ka sdwédchlusiedeteskopa(lobsimycwetementow u m,
Wy magaj acy c hrazcgujnikzaelegzczuii chnmur

Drivermo z e | azpopulaényns stagjami pogodowynk, a m eAliSRy,czujnikiem chmur i
deszzy miernikiemj ako$ci nieba SQM i odczytywac¢ z nich

Notacja uzywana w instrukc;ji

Programposiada bardzo wiele opcji konfiguradiiby odwot aé si e do wywot an
lub elementu winstrukcjib e d z i e my u zWindews Talo>GroupBok>Element Name

Pr z y k t MatheDeme; State> Dome Radaro o dwot ani Pomé BadaM e ment u
gt dwnym okni e programu.

Dome Radar

Zasada dziatania programu

Po uruchomieniu program }tacyy ywia€ Zpediomust a ni. z a
i nt erf ej s uwprogramicblatformyiARCGOM | ub wewnet drivalay ch pr oc ¢
przesytane sg do karty r obptkoazeniaklapy z yolwt gacz et d az
przekazWs kwst k asgnchromiezkieamiye saczane w kol ejce a n
drugim przesytane ddNalkarstny echktedma zjye i Kko n BjTe.F
wykonani e ostatniego rozkazu i czysci cata kol

Nal ezy pami kattaddiiveral zti yamh,aj Ae ni e ziewhiecoi mozeasynchr
prowadzi ¢ degonapieveszy ozat okazaahbniaoprogramowanid ub koput y

Drivermoze r o6wni ez wykonywa¢ aopkaykt ddi aBkpgzene
with ScopwitbzWi n8Yynccaty czas ustawiajag (sync
od aktualnej pozyciji teleskopu lub kierunku wiatit g czeni e , Sync Wi th Sky"”
koputa wykona jeden obrét na 24h.

Karta idrivermo gnagi e z al e zZ n awomatydz ns iee lziaemyik a¢ k|l ape w syt
Mozemy skonfigurowacé¢ kart eCloudXke n széaing eenssl,blo "uakt y
Power lub,Low UPS Battetyk | apa obserwatorium zamknie sie a

pami etac, ze twtedygdykomiti er t ot enrawjegcy obser W
Str:



Dodat kowo gdy na komput er drigernsa zemrau j aguctyommautr yucczhnoi i
zamyklag&pe: po wut rnaceiren eptoetng c zwe npiraz yzp ald k u z 1t e p o
lubgdy klapajgt zbyt dltugo otwarta.

Uwaga:zS ¢1 3t t Rdz yI (2 3to6653 {deRNIAH O dboMpE2qnveddiiéSHNUJ
T2aGFyAS gel gASGf 2 YNRII 12 2882 &G oz] FATC ORI Y] YA

Mozna rowniez poda¢ warunki niezbedne do ot wor
zaparkowanie teleskopu z poziod$COM a kt ywne wej S$ci e zapar kowan
brak deszczu, chmur | ub dobry stan gnagody. Moz

obserwatorium przy pomocy takich programoéw jak CCD Commander czy ACP.

WaruneklogicznyoWeather>Weather Condition Infd>2 2 R 2 SdblicZza8jN&st na:ist epu |
Not (Cloud OR Cloudy OR Rain OR (Wind Spi¥dindSpeed).Z a t e nktojeleoldvieki z tych

wej $¢ bedz waunek&doyWeateenitboe d 2 p et ncowefekcienie pozwoli
naotwarcielb put y

Weather Condition Infao

Bad Weather
do not open the shutter

Ni ezal ezni e od wdrived tuyow&kmydaha folbrsKl awjgiuj g t er most e
utrzymani e tarysnikd@vj obud@vrelpkéranigiczy odraszaniezujnikachmur i
deszczuZapisujet enzi e z hirgodhrage w plikachstatystykiczujnika chmurorazz d j e ci a

kamery AllISky j esl i jest skonfigurowana w systemie
Jesli zmieniasz @modramupwa nei ke twa jk oon fziagpuirsaacnjiiu t y ch
drivera. Jes| i zmi any mogag dotyczy¢ konfiguracij.i I

przyciskienoCard>Send config to Card

Card Dome  Shutter Shutter Everts  Telescope  Program  Heating  Weather  WWA[ 1 ¢
Card and Dome type
Dome Type |5mpe[.'lome M vl

Send
config to
Def ault i

Card Type |5mpenmemumnmevmfl3 v|

Uwagab A 3 R& VYA S RYNIWA 28 R¥SIG Zvipklagdowadzitodz y I NI T @

102LRREX OF yASY 2LINPINI Y246 YAl & BYAREOBSRSYI YR
Bitr gaieadlz2z RIALFOF GJ21STaM] yasst 283AFIT A 38860 Bly
SN0 RAUIEARAzBMD O 2 & DKonfighradke karth WETATF A 1 dzZLISOTY A S aAit LI
odR2Yel fyeOK dzadl ¢ A SN 18-OMIT &/ AdRNHzONE [8YOMIag N & wS a G 2 N




Zabezpieczenia wbudowane w driver

Driverma wbudowane zabezpieczenia przed nieprawid
iwyt gczni k 6w akdrzaorrcuogjwgyccyhc h dzi at ani e kl apy.

Driverni e pozwal a na przekr oczemikea elSil omreijk av enkod

o/ 2 yGard>8dsd ConfiguratiorEncoder Max ValueEncoder MinValue J e $ 1 i kol ej ne
operacjajo br ot u koput y preelraczerie npaksynaldie mmidalnewar t oS c i
l'iczni ka enkodera nie zostanie ona wykonana | u

aby —wykona ruchanalogiczny do Telescope Flip

Jesli z powodu bezwtadnos$Sci masy-—-dienpozwoli | i czni
jedynie na ruch w pr ywearitwn&gceshodednrei K& mni ej sz aj

Caty czas bedzi e dzi a(k@azyaskdéw gagpanelekarsy)kierunkagha ni e k o
CWIubCCWObr acani e koputy w kierunku poza zakres |

Jesli pr zekr oc zoapoostzyankajseybszyemnykj osdeeigéam rrje c z n e
naprowadzenie koputy na s eennskoord eHroamek ai p uztrye szeat opw
przyciskuConfig=Card>Dome Counters and encoder caliliReset EncoddeNG= Q

Dome Counters and encoder calib.

Calibrate Dome
Reset Motor Inertia
Encoder
ENC =0 Calibrate Dome
Encoder
Mo z n ac otfenza ¢ | i caMain>Rome corknoadds>GaTo wy b i e wigpeglisty z r o0z

o p cheretate kt 6ra zacznie obraca¢ kopute w kierunku

Driverzawszesprawdzaczy enkoderpozydi o pd £ iy at a p Wewceld miernyczy w
zadanym czasie wartosc¢ IliicompugovkDegdzuniige noi ttay nsi e o
parametry:

a) Config>Dome>Dome Rotate>Min counteddlta

b) Config>Dome> Dome Rotate>Time to check

Dome Rotate
Dome Stop Pause (2000 ms

Min counter clk

delta

Time to check 3
Dome Inertia dk

Total Dome's
Revalutions num.: 0

Dl a standardowych ustawien podczas obrotdéw kop
wartosé¢é o 1. JesSli tego nie zrobi silnik koput
dzi at ani akomunikagem Bame Rotate too Slow

Command Monitor

A
017, 12:20:11 | Rotate CCW

016. 12:20:06 | Shutter Ascom Stop

015. 12:20:06 | Stop

014, 12:19:55 | GoToAzPosition 10.00°

013. 12:19:50 | Stop

012 12:19:42 | Rotate CCW

011. 12:15:34 | Stop

010. 12:19:27 | Rotate CW

009. 12:19:07 | Stop

008, 12:15:03 | Rotate CCW

007. 12:19:02 | Stop b




Driversprawdzauch klapyna dwéch poziomach

1)po wydaniu rozkazu otwarci a loddowied@egk ni eci a S
wyt gczni kaklkapycowiegmi t si e w zadanym czasi e.
2) sprawdzayjestc a t k ozas otwierania lub zamykania klapy

Decydug o tym parametry:

a) Config>Shutter>Shutter Movment Limits>Startdelayo c z e ki wani e na z mi ane

klapy)
b) Config>Shutter>Shutter Movment Limits>Max openingtifpeo c z e ki wani e na cat k
otwarcie klapy)

Shutter 1 Movment Limits
Start delay 000 |ms
Max opening time
Shutter Max Open Deagree 180

Shutter Counter Max Value
Shutter Counter Value

] Shutter have encoder
Dome have shutter 1

N[ G
=]

s

-

]

Jesli w zadany m zedeoszekavane przezivera sinik&lppy zogtahie r
wyt aczony.

Quick Help
Jestbaut omat yczni eokmg azwipag dgpcoewisd cez i a mi . Po naj e
el ement jwyy Zwii @ ¢ & k®tkigpodpawiedzii o bj asni egiama f unkcij i
Cuick Help — O >

Disable or enable Guick Help window

Zeby ja wtaczy¢ n aCoafigyPrograanzRrogranz>Duick ldefpe ¢ k b o x :

Program
[] Driver First Run

Guick Help




Instalacja Drivera

Opis procedury instalacji znajdziecie w pliku
c\ScopeDomeDod Software_installation_instructions_EN.5.5.18pdf.

Program mozna zainstalowaé¢ na komputerze PC z sy
nowszejPr ogram do prawi dtowego dziatania wymaga zali
lub65o0r az $Srodowi ska . Net w wersji 3.51 |lub nowsze

Uwaga:Przedim G £ I O2n y246S2 6SNER2A ylfSoe divega/ ASOT yAS 2
Przed odinstalowaniem driverao Z napijegogd énf i guracje do pliku uzywa
Config>Program>Save/Load Config to File>Save

Po zainstal owani u dnoowaetj swearrsg ik onmof zingau rzaactjae uzywa
Config>Program>Save/Load Config to Fllead

Save/Load Config to File

|C:'-.Sc1:upe Dome*“Scope Dl:urr|

Save Load

Ust awi eni a zapi sy wahSeopeDamestapeDordd @onfig.iniw  p | i ku

Uwagaldly a Gt Fi2NJ ! {/ ha c®p R2Yel fyAS B bserkafidichl f dz2 S
dzoégl 6 R2 LRONOT SyAl 1 Stplatring!LIS/Yh af | o adp &l [LI2yRIOD 11 &
odpowiednie opcje.

Podstawowe testy dziatania drivera i mechanizméw napedowych koputy

Uwaga:Driverwymaga by wszystkie elementy 2 Lig@tasterud & & A f YA 1 A 1 2 Lddz0@ =
TN Z2O0PEeSSy a2NE Sy O2RSNE (St Stag 21L02 Rii 2 6 Oy Déz LRALI
AyadltrO2aA 2LINRPINI Y246F YAl yIFtSde &LINI gRIAG AOK

Jes| i po pinsrukaivk yd aalnd aay mec iPagsat wor @ebavicCed udp kart a
ni e pwsinylokontaktlonaspr zez emai | Z opisemakprobl emow.
naj szybciej zweryf.iWkcelwand® zp o ws teant ya pEpdosithyroeim di ac
i nst dub aruchomienie aktualnego oprogramowariiaamViewerp odt gczeni e kame!
internetowej , kt éra pozwol i nam zorientowac¢ si
zasiltpaj gca

Typowa sesja serwisowa trwa okoto 2 godzin.

Pierwsze kroki konfiguracji drivera

Po instalacjdriverdzZNHzOK | YAl aAt ¢ (GNBOABbsewWdzZ kdoabk $ R bl
driveripot gaczy ¢ go nfailzeyzcyz nwyek ozn akéa rptoani zsze kr oki

1. Wyherztypkoput y
- parametrConfig>Card>Card and Dome Type>Dome Type
2. Wybierzodpowiedni typ karty
- parametrConfig>Card>Card and Dome Typ&ardType
Card Dome  Shutter  Shutter Everts  Telescope  Program  Heating  Weather  WW 1 ¢
Card and Dome type

Dome Type |ScopeDome 3M e Seord
| | g;ﬂiﬂf config to
Card Type |ScopeDome Arduino Dome v10f13 - | card




10.

Zapigustawienia( t o b aredd pi @h drivervdejakp owi ni en odt war zac
ustawienia domys$l ne)

- przyciskConfig>Card>SaveSettings

OdtwoérzustawieniaR 2 Y &el f y

- przyciskConfig>Card>Card and Dome Type>Restore Default

Wyberzspo®b pot gczenia z kartag (Ethernet | ub USB
- parametrConfig>Card>5copeDome Arduino Card>Connect by

Podajadres IP lub numeru portu COM

- parametrConfig>Card>5copeDome Arduino Card>Ip Address:

- lub parametrConfig>Card>ScopeDome Arduino Card>Com Port

ScopeDome Arduino Card
Connect by: |USB e |

IP Address: |192.168.001.120 |
Password: ||:Iefauh |
COMport:  |COM11 v

Ponownie apiz ustawienia(od tej chwilidriverwi e j ak t gczy:¢ sie z twoj
- przyciskConfig>Save Settings

Przes lustgwieniado karty:

- przyciskConfig>Card and Dome Type>Semhfig to card

ZamknijoknoConfigi gt 6wne olknh o Egti @gr a mu

Odczekaj kilkaekunduruchomdriver ponownie

Po ponownym uruchomienidriverp o wi ni en pot gczy¢ sie z karta
Bt edy potaczenia z k &awopgeBoms lg85>MansComneandIManitoe w 0 k
ksdniie wpadd apo # ekenomenitorakomendpozostanie pusteéW przeciwnym

przypadkppoj awi g si e komuni katy o braku potaczeni

Command Manitar

009.
004.
007.
006.
005.
004.
003.
002
001,
000

£

13:45:22 | Card NO CONNECTION
13:459:22 | arduino Command Ermar
13:45:22 | FT INSUFFICIENT RESOURCE
13:45:27 | Card NO CONNECTION
13:45%:21 | arduino Command Ermar
13:45:27 | FT INSUFFICIENT RESQURCE
13:45:159 | Card Reconnect Emor

13:45:19 | Card NO CONNECTION
13:45:15 | arduino Command Emar
13:45:19 | FT INSUFFICIENT RESQOURCE

>

Driverbedzi e uzywat standardowej konfiguracji typo
Standardowe pl i ki konfiguracyjne dla wszystkich
c\ScopeDome_Def Config Files ni e nal ezy ich zmieniac.




Test dziatania potgczenia komputera z karta

Najprosciej jest przetestowac¢ dziatanie potltagczen
» relescopélub,CCD. Po naci$nieciu na karcie przycisku st
i kona powi nna z mi érimeracprzsevk@jz nd tka p owi.onkireine si e zat g

Przed naci $nieciem przycisku Telescope
Relays Dome

Po naci$nieciu:przycisku Tel escope

1

B

Relays Dome

BN 3 o

Bt edy potaczenia z kG@ommandMogitorwy Swi etl ane w okni e
Command Monitor

WS potuichomieniudrivera okno jest pusteci 2 1 y IdiveréJRl @8 R0U2 62 LI ONOT 80
fdo RIAIFIOF ¢ GNBOAS aévdzZ I G2NI | 2Lz08

Ustalenie pozycji Home Sensora i sposobu jego dziatania

Pr awi dztioanea ndi e Hoonpgedtiecroweodidunkcjonowaniadrivera. Wyznaca on
wyj sciowag (zerowg) pozycje koputy i na tej podst
obrotow.

Gdy Home Sensor jest aktywhdgdAl iYeAzd kdOdetrikaaade riaS Nibc

czasuwarte we r y f i k o Waanika emlkodetaw &aziepotrzebyz r e s e goo wRiCwaratc@s$ ¢
licznik jest prezentowana rmii statusu olnejbelcgp anel u gt 6wnego programu |

Enc: 0] C010] S 029 |

Jes| i Home Wminswzacndrey jreasatpot udmp ot Ok depztyo vpsokdaazéu
j e go ppaanerCanfig>Dome>Dome Geometry> Home Sensor Position
Mozna wpisaé¢é ten kat recznieSetlub obliczyé¢ go pr

Dome Geometry

Scope Position X (+5/-M) EI mm
Scope Position Y (+E/~W) D mim
Scope Position £ (+U/-0) D mm
Dome Radius - R mim
GEM Axis Offset -r O ] mm

Home Sensor =
Position - D




' 98 OAS sBaMi e OAal dz

a) przesung¢ koput e do p oz yScopaDonfetBlanrGoto(Findp. pr zy
Home)

b) zresetowac¢ | i cz rConfigsQarc>Bome Cdunteksamd edcyder CafitlResey c i s k
EncodelENG= 0

c) obr 6etiadk kloypudreodek kl apy byt skierowany dokt a
d) naci s anfigoDomezlome Gekmetry> Home Sensor Posiiet

5TAFOFYAS | 2YSiH15/®E BIRF A28y O yASo®
W tym celu wystarczyjwsUng€&awtg&ecpabi védriverai obser
Popr zest oni driverpo wizruij enn kvingioszey czerwohym dapistHome
Dome Commands and state info
o ¥ n AtHome
000°00'00 tHome

GoTo: DOO"0000"
Wind: 1 lem/h | 174,007

M
Do karty mozna podtagczy¢ rdbzne czujniki pozycji
zero gdy czujnik jest aktywny (np. stare wersajnikowScopedoméiome Sensor, lub kontaktrony).
Driverpozwal a na zanegowanie wartos$ci zwracanej prz

Config>Card>Card Configuration> Negative Home SenZaznaczenie go spowoduje zanegowanie
sygnatu z Home Sensor a.

Po zmianietegopame t r u nal ezy koni ec zniGonfig>€adSavaIettings t awi e
a nastepni e pr ze s@oafig>CardSend configtm cathyr d 2 r z 1y eddvisrkr t owa ¢

NapisAtHomew okniedrivera powi ni en byc¢ wysSwimetBdnsonegst t yl ko wt e
pr zeslatywnygt y

Jes| i mamy niepr awi dNegatwoHomesSersayti e&@m yn p@ira medijrawi a

i znika gdy Home sensor jestaktywlnyp r z e s.t oni et y)

gl aALY 12YS {Syaz2NJaSaid oNrodtAge ylI [T oAl G002 a02y
promieniamiO2 Z0F Y20S yAS REEVDOEO0INRTI § 5SRO REoRMasu O 8 ye
R2 Ol ladz yIt S&8g/ 420l &1 GRdl 2IRARRt A0INEFDIRYPEYYAB 6A S
L2T 2ail 6A @aDIDGFOsP] ASY

Dzi at anie Home Sensora jest uzaleznioae od pozyc
przykrecona do tylnego panelu koputy) naliezy zad
pozycj e.podgaasobrot@in@ap stdbijniei skutecznie a s Kfaoti adi od¢ rwe w
czuinikaPopr awne ustawienipondizagai@ag:my prezentuj a

Przykt adoweo me t e seonriaa iH afi satfwaa gwyp lzinkay:da P
Doc/Home Sensor Adjustment.pdf



Sprawdzenie dziatania enkodera pozycji koputy

To bardzo wazny podzedipeat idedokd ajdapao¥yco @dizyicq minu
Podczas ruchuw9yk®pRaSNfadebdakarty powinna mrugac¢ (

Ni epr awi dit o sagnikaospttaywci zennei gedarceyengoldeq dasmocowanefa osi silnika

moze powodowacé¢ niestabil ne. Wtakib sytoacjiimprlsye dnkadegra y p o z
mogag nawet w ogodriwrzgite sbhy bt zaldi ¢ Daapnemirmd aze K opu ik
sie obraca.

Sprawdzemii® e@nrkadeara najprosciej jest zrobic¢ w p
W tym celu nalezy:

a) ustawi ¢ koputesawnporzyAhf Homé Hommei by¢é aktywny
b) zr eset owalENCEOpzziskCokfigardpDormeyCounters and encoder caliliReset
Encoer ENC =)0

c) uzy wa$cgpeDomaiLiBaic>pamecommands ENCGoTopr zesung¢ koput e dc
200

duzywaj ag$8cope@omdlLdfain>DomecommandsENCGoTopr zesungc¢ koput e z
na poZzgro)j e O

Po tych operacjach kopuBnazOipawi nhé&a Wt éomé pawpaoie
Jesli za kazdym razem koputa wraca do pozycji At

Warto powt 6rzy¢é t e ScopebBome LEFMaENGHEaTo(gpc3IN0, 306,200,-0 $ ¢
300,-500).

Jes| i enkoder niwardtzd as:par ggwdaawii dt owo t o

aczy kothapegbdicepsutey przyl ega do | i st wwWraziebat ej
k oni e aakanatgegulacjip ot o milmikndb Br ot 6 wz &ktorpauymuj ac koput e w
b) cztarczcae n koder a wewnagpolzuobwalNpysinegy. jSdoasin@ mocuj
poluzowatlta sie podczas tarcamnlsmpacada usila bwmuaztX owsaing
c) czytarczaenkodera naj duj e si e bl ézgnikaopjczmeatdnerinalnze pdwmiarw e d z i
byé¢ umi eskobkboy W/ 3 sazegnkakosci szczeliny

d) czyczujnik optyczngnkoderanie jest zabrudzon

e) czy przewody enlheccamkertysg prawi dt owo pot




Sprawdzenie dziatania wytgcznikdw kraricowych klapy

Wyt aczni ki krancowe w koputltach ScopeDome petnia
a. pr zediewenmsignlgl @apy (otwarta/zamkni et a)
b. fizycznie odcinag¢kaakepghwgti sperwrpgénigicloi kaeéen

Jedna par a s tkylkdvwe ¢M@elpawalopennorenalnieotwartd st uzy do
przekazywania sygnatu ot wa r enormndl desegnokmalnie ci a kIl apy
zamkndtewlay odci nania sygnatu sterujacego silnikie

Uwaga:! 6 & &LINI gRT A6 OT e 620NOTYyAlA {NFZ2026S RIAI O
LINT e0OAa 156 ylI 1FNOAS dzadl gAo 1fFLX dGF1 o0& o0&0l ¢

W tym celu nalezy ztamaé¢ ramie wahtagogemarzka kr an
ptytke doci skowg zamont owangriverae. k|1 api e) i spr a
ZnacznikScopeDome ESShutters>Shutter31CloseSensor 1powini en by apakt y wny

zwol nieniu ramienia wytacznika powinien sie de

Main | Shutters | Sensors  Relay

Shutter 1

Cur.Clk. 0O Open
Degree 0"

Max. 180 | Step

Rese Close

t
GoTo EI GoTo

Open Sensor 1

Close Sensor 1
Status:  ShutterlsClose

Analogiczniepost epujemy z sensorem otwarcia klapy (u

PrzycisiResets t uzy do wyzerowania |licznika pozycji k|
kl apy program waktaeaaug,e, malye K@wtpo jej zamkni eci
pozycij.i kl apy. Podczas nastepnegd eatnwa rpcairaa nkelt a

[ przy nastepnym otwarciu klapy powinien pokaz

Ten test nalezy pr zepr owardzzya ¢w yptrazcyz opnoymmo coyp rdowgdrc
st er uj komputarzen Bedna z oséb przyciska guzik Open lub Close na karcigaa dr
przewwa j ego dziatanie aktywujagc wytagczni k krahc
krancowego klapa powinna sie zatrzymac.




Konfiguracja pofaczenia z teleskopem

Zeby automatycznie zsynchronizowac¢ pozycje koput
dodrivera informaciji o jego pozycji, parametiRierSidé( c z y | i po, ktoérej stroni
tel eskop) oraz wspoétrzedumych geograficznych obse

Drivernaj | epi ej wspotpracuje z t Mobwvelesiteggpmdpapeenizep
teleskopu poprzez oprogramowanie TheSkyX, TheSkytgsDarCiel lulpoprzez plik w formacie XML.

Z poziomu platformy ASCIOdMs hapdeémppepr jezsthdilgcrgiydc
Local Server. Najczestszym btedem pdjyeaadASCOMNnYy m pr
teleskopu do dwdie programéw naraz np. do Maxibhi j a ki e g o SPovenduje ogwyklen i e b a .
Zzawi es zsemwnidat €l @eskopu, a w nastepnej k o triggran 0 $ c i C
koput y.

Aby wuni knag¢,ndjakii eerjw s mpterdnaifigeskopayp.doPOTH Hub, a nast ¢
POTH Hub konfigurujemy jaklovert el eskopu w pozos twdMlaymbDh, ThHeS8Kp gr a ma ¢
oraz wScopeDomBriver.

Uwaga:platforma ASCOMS NI c ®p R2YEIYYREBOIEAS ¥y aEbedz2B ROI I a
NY OT yAS geo0NIo6 yASiotRyS 2L028 R2RI(G126S tdzo ai?2
ASCOM Gtoser-Device Hub.

Przyktadowa konfiguracja dla ASCOM 6.5 poprzez L

@ Config BR A5COM Telescope Chooser ot
Card Dome Shutter Shutter Everts Tt Trace  Alpaca

Telescope Setup Select the type of telescope you have, then be sure to click the

Scope Scan Interval . Properties... button to corfigure the driver for your telescope.

Scope Wake Up Pause s Device Hub Telescope w

; ASCOM Dome Control
Slew mode (Sync On/bsyne O [ T v i—
Scope Type SCOM CHOSER | e Generic Hub
S Pipe diagnostic tool
Server Ip Port for Cﬁcﬁm POTH Hub Cancel
Simulator =

A ASCOM POTH
C:\ScopeDome’d ASCOM HUE
TheSkyk

Select Scope EESM};

File System

[ ] Telescope Init After Power It Cn
[] Calculate At/Az form Ra/Dec
[] Caleulate Sleving

Nal epyawadzi &we wszystkich programach sterujacych
ws p 01t rgeogrdfinza®bserwatoriumWs zy st ki e programy Kkomursizkquj gc
przekazywac¢ t e geografieznegleskppdit r zedne

Site Infa
Latitude

CIE
Longitude
[E ][5 |40 ]]2 |

Elevation: m

Get Set | from/in telescope

17| as|”

PrzyciskGetiSetp o zwal aj g na pr zest anobserwatoriympdoiverani e wspot

teleskopu o ile wybrangriver ASCOM realizuj@f unkcj e. -
Str:13



PierSid€lub Sid®©fPie)t o po wspo6trzednych geograficznych n
opoprawnejsy nchr oni zacj i pozycj.i k o pzuatl yenayedyhiend e s k 0 p ¢
sposobud z i adrieerai 4 el eskopu I kazey siw mramaiwieanz dwi e
poprawnego przekazywantago parametruW z wi g z k wie ma jédgornacznego
standardu i tym samym nie ma jednej uniwersalnej metody konfiguracji tego parametru
W driverze ScopeDome z ost at o udo s tkenfiguiag tegopdramitiul ka opcj i
Config>TelescopexOfPier
SideCf Pier
Ise SideCfPier from scope [

Calculate SideCfFier
Ise SideCfPier from diagram [

Imvers
SideCfFier [

Zwyklen aj | e pi e ppcigd zj Cedstitrte) SgleCdPiefednak dla niektorycleleskopéw
dobrym wyborem jestUse SideOfPier fromscope Zazwy cz aj nal ezy zaznacz
Invers SideOfPier

OpcjaUse SideOfPier fromscopppwo duj e, Ze ScopeDome czyta par a
sterownikateleskopu.

OpcjaCalculate SideOfPier z y wa wb u d driweaScepgbomevalgorytmu deyliczania
wartosci tego parametru na podstawie wspotrzed
wszystko zalezy od poczagtkowego ustawi avhia tel
takim przypadkumo z e by ¢ p olnvereSidaOfRiepkidrp @ozwala nazybkie
Zanegowanie jego wartos$ci

OpcjaUse SideOfPier form diagrame st ost atecznym wyborem jes$li
opcj e. Pozwal a na zdefiniowanie dowolnej wart
czes ¢ nitcdskop.NegpalacampjednakP a n st wu ta) bpcjwWejpopravna

konfiguracja jest bardzskomplikowana

SideCf Fier Diagram
N

£
= =
LN
m|[m
<

m

Aby zpapedd@wne ustawienie dlazvzgwapegymeat abhkbd
wy pr 6 bowastawiendzinbe por ozmawi aé¢ z i nnymi uzytkown
majag podobny do Padzm tpvawmodeziag Ko edege sKaopsut wu w
najl epszy sposo6b wspMdlpe ayy atmk lgp e i yistoinejdke b s k e p u
PierSidg est pr awi dt owe pYoZJdGEMii ew sppadtarnmeeet dndywe hX ,ob s er v
parametrytesgz | e wpr swandkchaomeni zacja okna kdadpputagp azZ t el
poprawnie Kl uczowy |jest parametr GEM, kchrdnizagi ma n a|
koputy z teleskopem.



Park Sensor

elescope Driver AtPark Solution
Telescope Driver AtPark Solution

Telescop Alt/Az Position
Scopelome Card Telescope AtPark Se

Altitude 44 24333 Get Current
Azimuth Position

-Opcja ,Telescope Driver AtPark Solution”
ScopeDomedrivet 0 odczytu st anu Azvwdunkkji AtPerk e s k o p u
drivera teleskopu

- Opcja TelescopAlt/Az Position
ScopeDome driver do odczytu stanu At Par k
Alt/Az teleskopu

- Opcja ScopeDome Card Telescope AtPark Sensor
ScopeDome driver do odczytu stanu At Par k
TelescopeAtPark kartye&eDome

Par Sensar
|Te|escu:upe Driver AtPark Solution - |

| ot

| Telescope Driver AtPark Saolution
Telescop Alt/Az Position

Atitude 44243331 e o o

Azimuth Position

-Opcja ,Telescope Driver AtPark Solution”
ScopeDome driver do par kowani dariverel eskopu

teleskopu

- Opcja Telescope Alt/Az Position
ScopeDome driver do parkowartice | es kopu bedzi e uzywat fun
teleskopu

Przyciska DS G/ dzNNBpyzépisuje2aktualg poB/ojecteleskopu do parametrow Altitude
i Azimuth wsgdpu4podDedvray ah ttoelnea szybkie wprowad
parkowanie teleskopu.




I nt er es uj gz e przypadks takiejffkankgtragiie dy ni e

ASCOM a ni e
kopWwWizy wamki e]
probleméww e

G Config — O X

Cad Dome Shutter Shutter Events { Telescope | Program  Heating Weather W\ 4 [*

Telescope Setup Site Info
Scope Scan Interval s Latitude N . .
Scope Wake Up Pause s e

Slew mode (Sync On/Async OF) [

Scope Type ASCOM CHOSEI ~
Server Ip Port for CdC | 3252

|C: “ScopeDome\Cumrent Telescope: S1|

Hevation: m

Get Ser | from/intelescope

Set Scope SideCfPier
Time Use SideOfFierfrom scope [

Calculate SideCfFier

Select Scope

[] Telescope Init After Pawer k On Use SideQf Pier from diagram [
[ Calculate At/Az form Ra/Dec Invers

. SideCf Pier O
[ Calculate Sleving

Parkc Sensor SideCfPier Diagram
|Te\escnpe Driver AtPark Solution v| N

|Ta\esccu:|a Driver AtPark Solution v|

Telescope Parc Alt/Az position
Aude [0 | [ et curert

Azimuth D Fosition S
N,om E‘rl

|| =
<<
miffm
|| ¢

Dome
G Config — O b4

sky observatory
Card D

Shutter  Shutter Events  Telescope  Program  Heating  Weather  WW\ 4 |+

Dome Geometry Dome Rotate

Scope Position X (+5/-N) D mm Deme Stop Pause ms
Scope Position Y (+E/4W) mm g"leigacoumer clk
Scope Position Z (#1/-D) mm Time to check s
Dome Radius - R mm Dome Inertia dk

Total Dome’s

GEM Auis Offset -r mm Revolutions num.: 42,3
Home Sensar - Rotate Limits
Posttion St 160.353¢ From : -
At Park Position To El -
Park Position D - Set Max Rotate: w0 |
(Angle)
D Save
OME  [mwu [ e Eat

sky observatory

Paranet r vy
Precyzyjnie zmierzone
Srodka klapy koputy
X, Y, Z

konfiguracj.i
wspot pr &eleskopknoput y z

odnoszag sie do

X,Y,Z Gem decydujag o

par amet

punktu

informacji o wyznaczaniu tych parametréw zrgRla n st wo

Doc/Dome Geometry Additional Information.pdf

dokt adnos$ci
ry pozwal aj a
wzgl edem ki er un krametys i
przecieci a
w pliku:

poprpeadfiverr a ¢ a
bezpos$r eudmma zolpipveiwee dt dWwa SKy Xghroni zac|
b d §akighkolkviek mi esi ecy i

synch
na o
opty
sie o



Wtaczenie systemu ogrzewania karty i silnikéw koputy

Koputy pracujag w roznCehpwaczuasacbcyogiodgatycods ¢
80%,a emperatury spadajg poni zej z e rosadzas Rvedicgas wi |
powoduj aclko rzaajr erazaszkoezergakelelemntoslektronicznychNatomiast riskie

temper at urg/e ptomsnoeiwiyveer zekt adni ach silnika co powo
poruszaniu klapa koputy.

Uwaga5t I T F LSSy A
23INI SoFyAS LINI

SyAl oSTFéglNeayed2 RI#AdhOFyAl St S{
ST HnK ylI R20t ®

Ustawien a dot y c z g obadowe, gilnikowe w aunsitaawi en z nim zwigzanyc!l
z a k t @Godfig3¥deating

Motors/Box/Cloud Sensor heating
Temperature Enable
20_,

Disable

W poleTemperaturen al ezy wprowadzi ¢ zgdanag wartosc¢, temper
kt ora ma bydcanatst 2zypymy wa kaEndbleaé w przyci sk
Naci $ni ecDismblewy Egcizakaogrzewani e silnikdédw i obudov

Driverzakt ada, Ze grizkhkédks$gepedttaonoke odpowinedni o d
karty. Temperatura elektroniki jest mierzona przez termometr wbudowany na karcie, temperatura

silnika jest mierzona pr zez Tteermoameetrr sp d ddti gkcaz gpnoy
pr zyoknryecdo motoreduktora silnika w jak naj wieksz




Wtaczenie ogrzewania luster teleskopu
Ogrzewaniem lustra mozna sterowac¢ na trzy sposob

1. podajac wypetnienie (proymmyr mamhgateppakagnamai
przyciskScopeDome L&elaysDome RelaysSet

Dome Relays
] cow

] cw

[ ] Power reset
[ ] Telescope

[]cco
] Heater dome card box

[ ] Heater dome mator

[] Heater mimor 1

[ ] Heater mimor 2
PWM 1
(oo [
PWM 2

Co Jom [

2.p o d anjolneConfigHeating>Mirror 1/2 heatingz adang t e mpar atawsrt & plnu £t r a
naci snagé€naple zyci sk

Mirmar 1 heating

Mirmor 1

Enable
[ ] Relative to Quiside

Mirmor 2 heating

Mirmor 1

E'lﬂﬂ

Disable ' 7] Rajative to Outside

3.p o d anjoknieConfig:Heating>Mirror 1/2 heatingr 6z ni ce t emper atur |l ustr a
temperaturyotoczenia
a nastepnie Ermaod sngé przyci sk

Mimar 1 heating
Mirror 1

e

Disable Relative to Outside
Mimor 2 heating

Enable

Mirmor 1

Disable Relative to Outside

Driverzakt ada, ze lustra (|l ub soczjedvkiig RWMels&krotpyu s
Schemat gorozalcéeziernmo met r 6 w zanaajudokartl, aarssonievBL5stej m

(ScopeDome_Arduino_Card Manual Do wyj $cia PWM1 nalezy podtgcz
wyj scia PWM2 gr zhadrmeper autsurraa maiwregt r2zna j est mier
podtgczony do wej scia OW2 karty Shutter (Slave).

Nal pami et a¢, ze maksymadinke (24\0§ d2Wttagycnzaecnyi ep rozgerzz egw
bedzi e dogathewgjanébcy ok50Wiwy mi any zasil acza karty na tal

zapotrzebowanie na moc
Str:18
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https://www.scopedome.com/wp-content/uploads/2020/10/ScopeDome_Arduino_Card_Manual_EN-1.pdf

Konfiguracja pofaczenia ze stacjg pogodowg

G Config — ] =

Card Dome Shutter Shutter Events Telescope Program Heating {Weather ! wwn/« [

Bad Weather Sensor parameters ScopeDome Cloud Sensor parameters

Weather Scan Interval s Cloud Index:
La/Hi Wind Speed km/h

Use Unsafe State from weather station log

Weather Station Config
Weather Station Type |ASCOM Observing Condition Hub v |

Cument Weather | |
Data File Name

Cloud Sensor Corfig

Cloud Sensor |ScnpeDnme Cloud Sensor ~ |
Station Type

Cumrent Cloud Sensor | |
Status File Name

All Sky Camera | |
Ip. FileMame or Directory

[ Archive photos inthe AllSky subdirectary
Sky Quality Meter
SQM Type [nore ]

Sky Quality Meter | |
Status File Name

SorcDome | [ e -
sky observatory Lot
Weather Station Config
Weather Station Type |v
Currert Weather Nane
Data File Name ScopeDome Cloud Sensor
Heavy Weather
Cloud Sensor Config HeavyWeather PRO WS 2800
Cloud Sensar Boltwood Cloud Sensor from cument date log - eq. 2020-02-26 txt)
Station Type Boltwood Cloud Sensor (Single Line - New Format)
AAG CloudWatcher
Cumrert Cloud Sensor Davis Vantage Pro
Status File Mame Sirene

Virtual Weather Station

All Sky Camera il -
Ip. FiaName or Directory Sentinel Weather Station

Cumulus

Weather Display

EMA
Sky Quality Meter Davis Vertage Wue (WeatherLink)
M Tyee ASCOM Observing Condtion Hub

_ SCOM Observing Condition Hu

Sky Quiality Meter ASCOM Open Weather Map
Status File Name WeatherLink

ShyAlert
Weater Underground AP

Driverma wbudowang obstuge wieluUpbpwilanngcthosyarz
wyboru stacij.i pogodowejzndg dws @0 Is@osfigdvgathaa kp ma g re a

Dane ze stacji odecaypti swavmaea egad DPprrleizkstlacgye poog

w systemie plikbw komputerally j a t k IARQOM Olaserving Hup ASCOM Open Weather

Map” o r aSzopeDome Cloud Sensor kt 6r e ni e wymagaja pliku wy

Dl a stacjiUndyeprugr,oMemd eAPI” wymagane jest podan

ze stacij.i oraz wpisanie wltasnego klucza APl do

https://api.weather.com/v2/pws/observations/current?stationld=NAME&format=xml&units=m&
apiKey=dcaca713088fa49c78a713088fa09c7a7

gdzie:
NAME-to nazwatwojej stacjipogodowej
dcaca713088fa49c78a713088fa09c#awoj unikahy ApiKey

Dzid ani e paotagWe@kmierground API” mozna przetestoy

przeglgdadpgowi edzi powi nni Panstwo otrzymadé¢ t
Weather.com zliczh i cozdbcez yt 6w danych na godzine i przy
dost ep H®Bugedupwwlyyy odczytywac dane nie czesSciej
~Weather Scan Interval .

Przykt adowy populamejstacjipolgaddwaj (addraaemrzujnika chmuyr
+AAG Cloutivatcher’:


https://api.weather.com/v2/pws/observations/current?stationId=NAME&format=xml&units=m&apiKey=dcaca713088fa49c78a713088fa09c7a7
https://api.weather.com/v2/pws/observations/current?stationId=NAME&format=xml&units=m&apiKey=dcaca713088fa49c78a713088fa09c7a7

"Date","Time","Cloud Condition","Rain Condition"ightness Condition","Cloud Value","Cloud Sensor Temperature","Rain
Value","Brightness Value","Ambient Temperature","Rain Heating Percentage","Rain Sensor Temperature","Heating Status","Switch
Status","Read Cycle","Timeout Errors","Safe Status","Wind @ondl'Wind Value","Rel hum Condition","RH Value"

"2020-04-17","20:23:58","Cloudy","Dry","Dark";"
15.6""10.3","4544" "2868","10.3","20%","18.0","" "Closed","5" "0" "Unsafe","Windy","7.0","Dry", "50%"

Aby podt gczy ¢ odtivarz | rea lp® e todpa sty wga |

Config>Weather>Weather Station Config>Weather Station Typa st epni e wskazac¢ p
zapi sywan e gwpoluConfigaWeatheraWgather Station Confige@ent Weather
DataFileName a nastepni e prverowni e uruchomi ¢

Weather Station Config

Weather Station Type |;’-‘-.-'1'-.G CloudWatcher e |

Cument Weather N T - y N

Data File Name |C. \_DochScopeDome_DriversWeather_Station_Logs \AAG -5c| D
Problemem jest to, zZe producenci stacij.i pogodo
danymi stacji. Dodartkwmiadzefzecmatd pbkthwi madzeegi

Windows( znaki st uzac eP odnwo dsug pea rtaoydibidamych ycplith 2 dathyonz
stacji pogodowej

Jesli maja Panstwo tr udno§mdsimgzoketalkdz namoidvyile i em st
jestesmy wstanie poméc w ciagu kil ku dni. Zazw
pr zesgbrmsPaies t wadadlydhger st acj i pogodowe]j [ l' inku do

ScopeDome Cloud Sensor
Heavy Weather
HeavyWeather PRO WS 2800
Boltwood Cloud Sensor (from current date tagp. 202002-26.txt)
Bdtwood Cloud Sensor (Single Lildew Format)
AAG CloudWatcher
Davis Vantage Pro
Sirene
Virtual Weather Station
. Sentinel Weather Station
. Cumulus
. Weather Display
. EMA
. Davis Ventage Vue (WeatherLink)
. EasyWeather v6.2
. ASCOM Observing Condition Hub
. ASCOM Open Weather Map
. WeatherLink
. SkyAlert
. Weater Underground API

© N OA~®WNPE

NP R RPRERERRRRRE R
OOV WOWNOOOUDNMWNEREO




Konfiguracja potaczenia z czujnikiem chmur

Konfiguracjaczujnika chmujest identyczna jakllastacji pogodowejA b y  p o dzbjrgkactamuré

do dri ver a ga&ybpelistyw pshCbnfige\Weathez€loud SensaConfig>Cloud
SensoiStation Typen ast epni e wskazacé¢ pladzdjnkhpplgu zapi sywan:
Config>Weather€loud SensaConfig>CurrenCloud Sensor Stat/Sle Name a nastepni e
ponownie uruchomi ¢ driver.

Cloud Sensor Config

Cloud Sensor |Scn:||:|e Dome Cloud Sensor d |
Station Type

Curment Cloud Sensaor | |
Status File Mame

Jes | s t a maq zintegrowgny ckyrvk@hmouro wy st arczy jgew !l i skonf
sekcji stacji pogodowej.

ScopeDome Cloud Sensbo  pr awi dt o wynmaga patlania dtzaanicay Yy emper at
otoczenia temperatury nieba odczytywanepdpowiednioprzez, Out Ter momet er ” [
., Pirometer Sensor’

Scopelome Cloud Sensor parameters

Cloud Index:

Wart osc¢ t eug oz apl aerzaymeotdr slpudE olworians tPalwaoijienCon
skierowany tak by w jego zasiegacdbgddl nygd kio m
powinien on obejmowa¢ drzew | ub budynkodéw.
Przyktadowo w Hiszpanii ofbspopral ng wartoscia \
Podanie indexu rowneg@7 stopni-cs powoduj e wi ekszag czutosé na

t2 TYAFYAS LI NI YSGONHY 03 ORWARS LYIRISEEI &/ I dzBbles A Sy
{SGidAy3Taé¢o || ylLaagtLyArAsS LINI Saovlse 28 R2 1 Nlé& ¢

ScopeDome Cloud Sensor

Boltwood Cloud Sensor (from current date tagg. 202002-26.txt)
Boltwood Cloud Sensor (Single LiNew Format)

AAG CloudWatcher

EMA

Tektite

Virtual Weather Station

ASCOM Observing Condition Hub

. ASCOM Open Weather Map

10. SkyAlert
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Konfiguracja pofaczenia z Sky Quality Meter

Sposéb konfiguracji c zideptytdrykakdlajstadi pogodawdjilm i e ba ( SC
czujnika chmur

SQM

SQM Reader 2

EMA

ASCOM Observing Condition Hub
ASCOM Open Weather Map

arMwbdhpE




Konfiguracja warunkdw awaryjnego zamykania klapy

Q) Config — O X

Card  Dome Shutter Sh s | Telescope Program Heating Weather WWY 1| "

Cloze shutter on input:
—— Card inputs events

[ Cloud Sensor s clk
[ Rain Sensor = clk
[ Cloudy {Firometer Sensor) = clk
Battery treshold
] No Power s clk Dome Shutter
[ Low UPS Battery [sls [ 3fa [ 1]v [ v

— Scftware events

[ Lost intemet connection s clk Enable Ip Watchdog
[] Bad Weather s clk
] On time: 00:00:00| hh:mm:ss
Shutter opened longer
Ogen " * [00:00:00] hh:mm:ss

IP address for intemet connection test:

Dome | aw| [ s -

sky observatory Settings

To jeden z trudniejszychdivehemPnzédekwnfzygtkamj
rozro6zni ¢ zdarzenia zwi gz an€ardinpstpeventgdido wy mi  we j
zdarzen gener owa n\amef,Sqoitwareeventd). pr ogr a mo w

.Cardinputsevents s g wy z wadpowiadaiemerjzecd a karty i obstugi:
sprzetowym przez karte. Co znaczy, ze bedag dzi
na to czy w tym cerasji @cy zollad ear Watmpruitiem st

.SoftwareeventS s g generdiveranebpt mgik warvera umichphnoregoo mu
na komputer ze st er Doicgpopramnegod = ie a ke@aputeravi u m.
obserwatorium musi b y 4i mudi mi€uruchorgonydriver.t gczony z Kk

Przykt adoowapismmeg 2ze karta co 5 sekund,Clhwldzi e s
Sensotij etsd 2y razy ptolde d zigael -kdety afitemadycznie zacznie
z a my k a tub dath algserwatorium

Close shutter on input:
— Card inputs events

Cloud Sensor s clk

Lyl Ol S2 YsgAnO 281 2 RalGNKBGRY 2 NLE RRN
zamknie/ T & L2 2F1AY 1€fFLIF TFYLYAS &aat
wyniesie: 5s x 3clk = 15 sekund.
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Jesli w tym csemeana Chws) ewej g e tokaatmzacznieby ¢ akt yw
zliczaniestanu aktywnegm d p o cakfgltWu yA S .1 IPYLzywa3d ad kto uni knagé
ni epotrzebnych zamkniec¢ koputlty w sytuacji gdy

ustawienia dla ppaoédwmaédyspr pragjaowvyck b r t g k i



1 Cloud Sensorz amy ka k| a@keargtdyy ,weljoducd Sensor” jest

1 RainSensorz amyka kI a@keargtdyy ,wRegisnciSensor” jest a
1 Cloudy(PirometerSensoj—z a my k a kSctopgDeme €ldwl Sensaykryje
zachmurzenied zi at ani e t e] 0 p c jparampteiGonfig>»Nedtherz ne o d

>ScopeDome Cloud Sensor parameté@fsud Inde

T NoPower-zamyka kl ape gdy k akattyg230vysénsdy | ker, a k ej ensat
napiecia 230V. To opcja przydatna gdy obser
sensora 230V nalezylJeédldt guRS$Cnipe zjees UPB0 @ima

zadzat a. Czas zadziatania tego sensora nal ez
podtrzymanie zasilania na czas niezbedny dc
1 LowUPSBatteryzamyka k|l ape gdy napiecie baterii w
skorzy stzad¢ ej opcji nalUuPSy ocapw g B iz\gocl tbaagtee’r izeg o ¢

i nst kark(scheguat nastroniedistej)i wpr owadzi acdpdwi ¢ Brait g
treshol d”

1 Lostinternet connection-sprawdzaczk o mput er ma pot gczenie ze
| P. Sprawdzanie polega na cykl i tPdnpyadgreswy syt ¢
routera w sieci lokalnej 192.168.1.1)

1 BadWeathers pr awd z a c zBad Wdathajestaktyywrg/c i a

f OnTime-zamyka klape o okres$lonej godzinie

1 Shutter opened longertherr-z amy ka k| ape dtessdej jreiszt wvostkwaaz a
czasu

i EnableIP Watchdogz aznaczenie tej opcji i przestani
kartasamg bez udzi abdzehpopmpgpowacalywskazany adres i
odpowi edzi zamkni e Kkl ape

9 Ip address for internet connectiontestadr es | P uz ylosalmegnetd o f unkcj

Connection IP Watchdog

OpcjaBad Weathelintegruje stan wszystkich czujnikéw pogodowych zaréwnowe j § ¢ kar t
zestacji pogodowych jakazujnika chmur
Bedzi e ongadyakktybmnyaS z sensor 6w wykryje: chmur

Maksymal ng szybkos¢ wiatru przy ktorym koput e
Config>WeatherHiwindCz est ot |l i wo$¢é¢ odczytdéw danych ze ¢
polu Config>Weather¥eather Scan Interval

Bad Weather Sensor parameters

Weather Scan Interval 5
Lo/Hi Wind Speed km/h

lse Unsafe State from weather station log

-p ar a nusd Unsafe State from weather stationldbg pozwal a na odczytywa
Unsafez logu czujnika chmur lub stacji pogodowej. Opcjagestegoéinie przydatna dla
uzytkowni kéw AAG Cloud Sensor.




Reset licznika enkodera

Dome Counters and encoder calib.

Calibrate Dome
Reset Motor Inertia
Encoder
ENC =0 Calibrate Dome
Encoder
Driver do prawi dtowej synchronizacj. pozycj.i koput

' iczni ka encodera r 6wnego czjek, ¢hog EerrDor)” akt ywny

To bardzo wazna funkcja dla uzytkowni kéw koput 4

zasilana przy pomocy styAMKdomédzi at ajgcych tyl ko w
Ze wzgledu na mechaniczne |l uzy (nhedakbhdpodwi ko
co jaki$§ czas nalezy sprawderd(Enc=0O)kppubtlhazhtczpymhap
miejscuc z uj HdmkSe n,somMaki test warto zrobi ¢ nawet r az
Zdarza sie réwniez, zelawobpbhbwmpguteanwi sseenj acege
enkodera wpozycji,AtHomé ma wart o$§¢ mni e s.P@tegb typo awarii zaksgez ¢ o0 d
nal ezy sprawdzi ¢ wartos$é¢ enkodera w pozycji AtHoO

Jesli jestesmy w kaqgpewslte wylmzekenkpdedhdee cnzanjisez.y bci e

Naj pierw nalezy obr o6ci ¢ koputitngkapie@akbyHomemocy prr
Sensobyt aknwpwhgpnae pr ConfigiCardrB@othe Qounters and enkoder
calib.>Reset EncoddENC=QWar t o zwr 6ci ¢ uvaaggrey ma zpeosz yacnjie j

Home Sensor. Powinna ona by¢ ustawiona na §$r
Home Sensora (mniej wiecej w jednej trzeciej
) ScopeDome LS | ScopeDome Arduine Dome v10£13 — O *
Action Help
Main  Shutters Senzors  Relays Buttons  Scrpte  Weather  Intemal Sensors  Graph
Dome Commands and state info Dome commands
Weather
L Prot. OFF
010°32"11"
GoTo: 015°00007 CCW | Stop CW
Wind: 5 kmih | 214,00° 5 ith
in | e YOG W
Scope OFF
Relays Shutter Sky OFF
BOX | |MOTOF . - Wind OFF
Relays Dome
; . Dome Stg Derotate R
BOX MOTOF [“:“] Dome Radar
Jes | i napeagudlyr atzo vayoraks p a & wil diuj@ikiHdnze iSensoa
mo zemy uzRndHdmen lkgd jéiwn e driveraKlorpauh @ zacznie sie o

czasu az trafi na Home Sensor.




Kalibracja enkodera

FunkcjaCalibrate Dome Encodgre st d o s t e pCoafig>@ardDanketCaudterseand encoder
calib.

Dome Courters and encoder calib.

Calibrate Dome
Reset Mctor Inertia
Encoder
ENC =0 Calibrate Dome
Encoder
Pozwal a ona na sprawdzenie ile impulsdéw enkoder a

Ta funkcja przyda sie przede wszystkim wtasciciel
kopu ScopeDome jest ona odt waybranegotay ru wkaa g witsyc.i d om

Cdzy 1 02t 1 I RT ARG RiwhkiomeSers®RIBII SR 252 dzNHzOK2 YASY A S
& LINJ GeBdRA &\ 1O y A

Funkcg naj | epi ej jest ur pahypkiHone grapis AkHopua agli @wnhy mw
paneludriveranusi by ¢ w kol orze czerwonym:

Dome Commands and state info

000°00'00" AtHome
GoTo: 01500007 At Park
Wind: 3 len/h | 218,007

Po naci $ni eCalibrate pmmeBnedés Kkkw p,ut a przesunie sig o kil
anastgaand esi e obracacbedXki er aokolejhkeiOwdiktydvacje ldome

SensoraLiczbd mpul s6w zliczona pomiedzy kolejnymi aktyw
polu ConfigxCard>Card configuration&ncoder value for360 T a wa r popysja@Home Sersoraz
pozwala na wyliczenie azymutu klapy koputy w st o]

Encoder value for 360° 3281 ok




Kalibracja bezwtadnosci silnika koputy

Dome Courters and encoder calib.

Calibrate Dome
Reset Motor Inertia
Encoder
ENC =0 Calibrate Dome
Encoder

FunkcjaConfig=Card®>Dome Counters and encoder caliGalibrate Dome Motor Inertis + uzy do
poprawi eni a dokt aMarrGoda MathzxEnca&GbTani a funkcj i

Dzi e kdivermb 2upvz g KCmaslge z wt adnos¢ koput y,npkKKopwta IM d
wazy2®k kg, apokadpul@ @& Kd.M Ni e | e s th altym bandeiejtwugno a wi ¢
jest jewwyhbnymmiesgaxr dokt adnoscig do jednego i mpul s
ok2mm obwodu koputy.

Dz itejtunkcijk oput a szybci ej tr apozyc)( bneaz zzabdeadhndeskhg tp capErya

ona odpowednikiemz nanej wszystki m z moengtua zayc jtie |l euszkuo pporw efl
(backlash.

Do prawi dtowego dziatania tej funkcij. ni ezbedne
Home Sensor a. Koput a musi na icabgan eorblewodlezri ez vorbar ca

prawi dt o wHWruchanrenieaes fankcjitd eSzwi et ny test dzi at ani a mec
koput y.

Po naci $ni eCalibrate QnmeMoti Irerkiadriverwykona od 120 do 150 testéw ruchu

k o p.uzhjrgie to ok 20 minut. Podczas testdriverb e d zi e wy konywat pomiary o
przez f un Kiczhakrokdvreck@erdda r zeczywi st ej osiggniete]j [
pomi arow po zakonczeni u SooebDone Danelbhettia dable.tpi sane d

UwagaDlaw & i { Wy ALJEAR LIS52YS HaX oaX na A ppa LINJIe3azi
1G5 NB an »iiagkoMutagiiderah Af $ F ZEEUSLIZGE aN LN} 6ARO2 6
zmontowaneY A S YI LJ2GNJ Soeé ge12yeégl o (S2 LINRPOSRAzZNE ®

Command Monitar

014.17:18:06 | Step 9 from 120
013.17:18:02 | Step 8 from 120
012 17:17:58 | Step 7from 120
011. 17:17:54 | Step & from 120
010. 171750 Step 5from 120

009. 171746 | Step 4 from 120
008. 171742 | Step 3 from 120
007.17:17:38 | Step 2 from 120
006. 17:17:33 | Step 1 from 120
005. 17:17:29 | Step 0 from 120
004. 17:17:11 | Calibrate Motor Inertia
Jesli w ktorym$ z kolejnych krokdédwmpepawi si ¢

zawar t o $Scopeonpel Dorkalnertia_ Tabledxtu b powapmaeagyge€dur e kal il
W razie problemoéw prosimy o kontakt z nami przez email.

Moga Panstewo prodwmr ost u sSSkopeDame Domemértadralme pl i k

izr e st adriveroNa dyékikomputera,w kataloguds copedome powi nna by¢
kopia pliku z przed procedury kalibragjiy st ar c zjgjn Zzebg np€ zy wr 6 ci ¢
poprzednie warb § C i



Opis zawartosci plikdw logéw zapisywanych przez driver

T Loguje wszyst ki e Kk drireedo kiagty SpopeDenseedriannoz pr z e z
wyjatkiem komendy Get Status

1 Logujeniskopoziomowé + ezdgyt aszane. przez karte

T Loguje dane o wartosciach wszystkich wejs$

T Loguje dane z Cloud.sensora, zapis co 1 m

1 Loguje wszystkieoperacpel uzyt kowni ka i wykonywdnagrzezor my AS
driver.

1 Logujewysokopoziomowd t ekalrty.

T Loguje komendy przesyt adiiwerapr zez pl atf or me

1 Loguje zmiany wonfiguracji

T Podaje aktualny stan wejs$cia Cloudy (stan




Najwazniejsze funkcje drivera

Dome commands
Weather
Prot. OFF

CCW || Stop cwW

Otwieranie i zamykanie klapy

Aby otworzy¢ |l ub zamkng¢ kI ogeglubKlospw tgyt menlyemrz y p
oknie programuJ e $ | i koputa ma wiecej niz jedna kl ape
sekwencja komend ot wierajagca lkwhd eédesSlkcdaj €3ca po
otwieraniai }2-3 dla zamykanisA k t y wne kl apy koputy mozna zdef.i
Config>Shuttez a z n a ¢ z a@Dpmedave ghuiter ¢/2/3

Dome have shutter 1

Dodatkowowz a k t+ $hdtteremo zwada¢ komende otwarcia klapy t
poluGoTok atJ&Kbput a ma wi ecej kl ap mozemylubw tej za
z a my kybrane klapy.

PrzycislResepozwal a na zresetowanie |licznika | ub enk
sekwencji ot war divrd zutaonkat ycimi &l alplyi czy wartos
wartosé¢ licznchappoewptjink|l wphp) erani e kagta, do
klapa.

G Scopelome LS | ScopeDom

Action  Help

Main ShUﬁEFS Sensors  Rela
Shutter 1

Cur. Clk. 180 Open
Degree 50°

Max. 190 | Stop

Rese Close

t
GoTo EI GoTo

Open Sensor 1

Close Sensor 1
Status: ShutterlsOpen

Obracanie koputy CW i CCW

Po naci $nieciu tych przyciskow kopudttaygzoaczyna
jakt r zymamy wci $niety |l ewy guzik myszy.

Obracanie do wybranego kata — GoTo

Naci $ni ecMan>GopTogygwo dkjue obr 6t kwmludbekpreycskuvy br an e
kagbazgmutuMozemy recznie wpisaé¢ kat | ubr twyshé& antp .g 05
lub5co spowoduje obrdécenie sie koputy o 5 stopn:

Dodat kowo mozemy wydaé komend

1 GoTo Scopeobrétk o py dotpozycji teleskopu
1 GoToHome-obr 6t koputy do pozycji Ho me S e ggsge



1 FindHome-k oput a zeeénséeeobrnl HbheSmsor az znaj dzi

1 Park-obr 6t koputy do pozycj ConflgtDBraer kK zdef i ni ¢
M Derotate—t o funkcja przeznaczona dla uzytkowni
zasilana przewodowo. Pozkwaénunka przebr wn
nawijajagcy sie przewod zasilajacy kl ape

Dome commands
Open

CCW || Stop cW

Close

GoTo | |v

GoTo Scope A
ENC. GG To Home

And Home
Ul Park
Dome 5t Derotate
000
005
010
015
{030
045
060

Obracanie do wybranej pozycji enkodera — ENC. GoTo

Opr6cz obracania koputy do zadanego azymutu mo
enkodera.

To funkcja pr zyda anmadoneddensopaakederti e sstidlw idkzai aotbr ot 6
Dlapr zykt adu:

1. Ustawiamy ec kwmipet e nar(ENCHet &Ske nby Home Sensor byl

2. Resetujemy licznig@nkodera przy pomocy przyciskionfig>Card>Dome Counters and encoder

calib.> ReseEncoder ENC = 0.

3. Obracamyk o p kilkagazy do pozyciji EN8DO i z powrotem do pozycji ENT

4. Sprawdzamy c¢czy Kkoput-az nnaacdzanli kt rAatfH camew nHiosnie sS
czerwono

Synchronizacja koputy z pozycja teleskopu — Sync with Scope

Sync with
Sky OFF

Wind OFF

Naci $ni ecS$cepeQFrispywioddluyg e, ze koputa zacznie sync
pozycgteleskopu.Przyciskpo aktywacjzmieni swoj kolor oraz opis rt&cope ONNa | e z y

oczywi $§ci e naj paramety X¥,K,Gamf RiegSide qa dviséppd t r zed n e
obserwatori um. Ni ezbedne jest r 6wn iTeleskosnkusinf i gu
byé¢é zsynchroni zowany 2z ni ebem.




Synchronizacja z niebem — Sync with Sky

Sync with
Scope OFF

Wind OFF

To funkcja przeznaczona dazualnych obserwacjij ej wt gczeni e spowoduj e,
wykonywac¢ jeden obr ot na 24h.

Synchronizacja z kierunkiem wiatru — Sync with Wind

Sync with
Scope OFF

Sky OFF

Wt gczenie tej funkcji spowoduje, ZzZe kopula zac
wiatru—je st t o przydatne w przypadku gdy zapowi ada
koput e

Ochrona przed ztymi warunkami pogodowymi — Weather Prot.

Weather
Prot. OM

Sync with
Scope OFF
Sky OFF

Wind OFF

P o aomdniu tej funkcjdrivera ut omat y czni e wynausieskynn ceh rkoompiuz aec jie z
kierunkiem wiatu. Funkcja wyzwalana jest przez znacBakl WeatherPo z wal a t o mi e ¢
pewnos$¢, ze w pdeszzaypbadyt ephdéwo wi asamahez koput a
udziatu uzytkowni ka

Znajdowanie pozycji Home

Abyz nalp®z§ cj e Home S e nksjiGoTa>FindaHorad2oyej wylirania z listy
zostanie wys$Swi,etzeonkeo pousttar zneozzeenisei € obracaé¢ poz
w Config>@rd>Card ConfiguratiorEncoder Max ValueEncoder Min Value

This function can motate dome out of
the limits ange.




Odtwarzanie ustawien fabrycznych drivera i zapis konfiguracji do pliku

i) Config - O =

Card  Dome Shutter Shutter Events Telescope Program  Heating  Weather WWA 4 |
Card and Dome type

Dome Type |ScopeDome 3M v|

Default config to
Card Type |5mpenme Arduino Dome v10§13 v| card

Aby odtwor zy ¢ usdriveaawineanieaz yf:rabryczne

1. Wybraé¢é typ koputy i karty

2. Naci s rsavé Seftimgaaydalé oknia Config

3. Naci s nRestorepDefajt ci s k

4 Nast epmioec zma lkeuz wpadb vwadeniCaspolsadbt ot

Upgrade firmware - oprogramowania wewnetrznego karty

Upgradefirmwaremo zna zrobi ¢ tyl ko poprzeztatsgamag WEBS
oprogramowand do obu kart Dome i Shutter

Prosimy zapoznac¢ daceboak fi |l mem na stroni e:
( https://www.facebook.com/133876933961D16/vide0s/1483129165182748



https://www.facebook.com/1338769339600016/videos/1483129165182748
https://www.facebook.com/1338769339600016/videos/1483129165182748

Typowe konfiguracje pofaczenia z kartg

Koputa 2M

G Config

Card and Dome type
Dome Type |ScopeDome 2M v

Card Type |5::npe[k||'lehtiim[hn=v1ﬂf'|3 v|

Rest .
Def :ﬂe config to

— | >

Card Dome Shutter Shutter Events Telescope Program  Heating  Weather WWA ¢

Send
card

Card Configuration ScopeDome Arduino Card
USB Card Loop Time [ 250] ms  Connectby: [E=me V]
Encoder Debounce Time ms IP Address: |'IHZ.'I'EH.1]D1 20 |
Sensors Debounce Time Ijl ms Passwaord: |defauft |
Encoder Max Value ck  compot: [com1t v
Encoder Min Value clk
Encoder value for 360° clk Reset Master Reset Slave
Dome inertia calibration steps step
Dnm_e_pusitiun compare M | dk Dome Counters and encoder calib.
precision
Calibrate Dome
Disable Derctate H Disable Calib. Reset Motor Inertia
on Inertia Calibration Request Encoder
_ ENC =0 Calibrate Dome
[ ] Megative Home Sensor Encoder
F
CorcDome e [ S -
— sky observatory Ings

.3




Koputa 3M

) Config — O =
Card  Dome Shutter Shutter Events Telescope Program  Heating  Weather WWW 4 ¢
Card and Dome type
Dome T w
ype |S::n|]eDurle M | ore M
Default config to
Card Type |ScopeDome Arduino Dome v10f13 - | card
Card Configuration ScopeDome Arduino Card
USB Card Loop Time [ 250] ms  Connectby: [Eimm v
Encoder DebounceTime ms P Address: [192168.001120 |
Sensors Debounce Time ms Passward: |da-fauh |
Encoder Max Value ck  compor: [com1t v
Encoder Min Value clk
Encoder value for 360° clk Reset Master Reset Slave
Dome inertia calibration steps step
Dome position compare M | dk Dome Counters and encoder calib.
precision
) ) ] Calibrate Dome
Disable Derotate H Disable Calib. Reset Motor Inertia
on Inertia Calibration Request Encoder
_ ENC =0 Calibrate Dome
[] Megative Home Sensor Emar
r:;:
SorcDome e [ S -
— sky observatory Ings




Koputa 4M

&) Config - O =
Card Dome Shutter Shutter Events Telescope Program  Heating  Weather  WWA Y
Card and Dome type
Dome T v
ype |ScupeDurle 4M | ore Send
Default config to
Card Type |5mpenme Arduino Dome v10§13 v| card
Card Configuration ScopeDome Arduino Card
USB Card Loop Time | 250] ms  Connectby: [Ethemet v
Encoder Debounce Time ms  |P Address: [192.168.001.120 |
Sensors Debounce Time Ijl ms Passwaord: |defauft |
Encoder Max Value clk comMm Dﬂl't: |EOM11 " |
Encoder Min Value clk
Encoder value for 360° clk Reset Master Reset Slave
Dome inertia calibration steps step
Dﬂl'ﬂ_E_DﬂSiTiﬂﬂ Compare 10 w| ok Dome Courters and encoder calib.
precision
Calibrate Dome
Disable Derctate n Disable Calib. Reset Motor Inertia
on Inertia Calibration Request Encoder
. ENC =0 Calibrate Dome
[ ] Megative Home Sensor Encoder
g
CopeDome e [ Sue -
= sky observatory Ings

L3




Koputa 55M

&) Config - O =
Card Dome Shutter Shutter Events Telescope Program  Heating  Weather  WWA Y
Card and Dome type
Dome T v
ype |ScupeDurle 55M | ore Send
Default config to
Card Type |5mpenme Arduino Dome v10§13 v| card
Card Configuration ScopeDome Arduino Card
USB Card Loop Time | 250] ms  Connectby: [Ethemet v
Encoder DebounceTime ms  IP Address: [192.168.001120 |
Sensors Debounce Time Ijl ms Passwaord: |defauft |
Encoder Max Value clk comMm Dﬂl't: |EOM11 " |
Encoder Min Value clk
Encoder value for 360° clk Reset Master Reset Slave
Dome inertia calibration steps step
Dﬂl'ﬂ_E_DﬂSiTiﬂﬂ Compare 10 w| ok Dome Courters and encoder calib.
precision
Calibrate Dome
Disable Derctate n Disable Calib. Reset Motor Inertia
on Inertia Calibration Request Encoder
. ENC =0 Calibrate Dome
[ ] Megative Home Sensor Encoder
g
CopeDome e [ Sue -
= sky observatory Ings

L3




Clamshell 3M

&) Config - O =
Card Dome Shutter Shutter Events Telescope Program  Heating  Weather  WWA Y
Card and Dome type
Dome T v
ype |ScupeDurle Clamshell 3M | ore Send
Default config to
Card Type |5mpenme Arduino Clamshell w10 v| card
Card Configuration ScopeDome Arduino Card
USB Card Loop Time | 250] ms  Connectby: [Ethemet v
Encoder DebounceTime ms  IP Address: [192.168.001120 |
Sensors Debounce Time Ijl ms Passwaord: |defauft |
Encoder Max Value clk comMm Dﬂl't: |EOM11 " |
Encoder Min Value clk
Encoder value for 360° clk Reset Master Reset Slave
Dome inertia calibration steps step
Dum_e_pusitiun Compare 0 | dk Dome Counters and encoder calib.
precision
Calibrate Dome
Disable Derctate n Disable Calib. Reset Motor Inertia
on Inertia Calibration Request Encoder
. ENC =0 Calibrate Dome
[ ] Megative Home Sensor Encoder
g
CopeDome e [ Sue -
= sky observatory Ings

L3




RollOffRoof

&) Config - O =
Card Dome Shutter Shutter Events Telescope Program  Heating  Weather  WWA Y
Card and Dome type
Dome T v
Default config to
Card Type |5mpenme Arduino RollOff Roof v 1! v| card
Card Configuration ScopeDome Arduino Card
USB Card Loop Time | 250] ms  Connectby: [Ethemet v
Encoder DebounceTime ms  IP Address: [192.168.001120 |
Sensors Debounce Time Ijl ms Passwaord: |defauft |
Encoder Max Value clk comMm Dﬂl't: |EOM11 " |
Encoder Min Value clk
Encoder value for 360° clk Reset Master Reset Slave
Dome inertia calibration steps step
Dum_e_pusitiun Compare 0 | dk Dome Counters and encoder calib.
precision
Calibrate Dome
Disable Derctate n Disable Calib. Reset Motor Inertia
on Inertia Calibration Request Encoder
. ENC =0 Calibrate Dome
[ ] Megative Home Sensor Encoder
g
CopeDome e [ Sue -
= sky observatory Ings

L3




Statystyka z czujnika chmur (Cloud Sensor)

Drivero i | e ma cjoikdchrauczapsujeydane o stanie nieba i na ich podstawie buduje
statystyki. Pozwal a t onadobserbatoumaAlyo s¢lae gzit & kji albg
prawdziwe komputes t er uj ac y bls@&mrtwat ori um musi by¢ urucho

Dodatkowo w katalog€\ScopeDome_DriveAllISkymnogg by ¢ aut omatyczni e z
miniatury zdjecé¢ z Kkamemac zAf dCoigreveathér-Archive cel u na
photos in the AllISky subdictoryioc zy wi Ssci e skonfigurowac¢ dostep

All Sky Camera | |
Ip. FileMame or Directony

Archive photos in the AllSky subdirectany

Aby przeliczy¢ war t o dMathemJpdate Statistipr zyci sngé¢ przy
Pr z yskatystykizOt i var Observatory od pazdziernika do

) ScopeDome LS | ScopeDome Arduino Dome v1013 — O >
Action  Help
Main  Shutters  Sensorz  Relays  Buttons  Scripte Weather  ntemal Sensors  Graph

All Sky Cam View Cloud Sensar
gk \j .

SGM
WeatherStation Cloud Sensor Status
2020-12-31 12-:29:31 2020.12.31 12:30-01
Wind Speed 4 km/h Day/Might Day
Wind Gust 4 km/h Clouds Clear
‘Wind Direction 140° Rain Mo Rain
Indor Temp. 0 C Wind Mo wind
QutDor Temp. 135 °*C Safe
Indar Hum. 0% Switch Opened
Outdor Hum. 4% Weather Condition Info
Dew Puairt -2 C Good Weather
Pressure 1001.32 hpa you can open shutter

Rain 0 mmsh
Solar Radiation 279.8 W/mkw

Cloud Sensor Statistic (% of clear sky) — Log data from: 2020-10-04 (10347)

Global  Year Maonrth Weelk Day Hour
Day T4 T4 T2 86 % 100 % 100 % Update Statistic
Might T2 T2 69 % 85 % 100 % MaM %
Al T2 T2 T0% it el 100 % 100 %

Enc:-1084| C:513] S: 534




Oprogramowanie dodatkowe

Wraz zdriverem w podkatalogibriver LS nst al owane jest dodatkowe oprogil
menu systemu Windows sg instalowane niezbedne skr

Arduino_Test_App.exe

Przy pomocy tego phkognfamwrmwarKa ws zyesittkii es par amet
ScopeDome Arduindesttop r o gr am n preeznacdongd loavyz aawansowangoch uzy
testow i diagnostykikarty Ni e nal ezynateedwhaé do phkbugi obser
pewnos$sci g pomocny dla osdéb chcagcych pisaé¢ wtasne
W zakCamddabkbezy skonfigurowac¢ par amet r ySaye&dttiggsz e ni a
Poust awi eni u parametr 6w p o CareaToijaynemajsce & yrograraje i s n g ¢
kt 6re pozwal a IMMAC nii ahnaes taad rddossitl é p ua ddydvakpagrktiP .k u  k ar
ScopeDomev jednejsiecit o kazda 2z ni ¢ hIPnnngadredACeDO myrsnd yn ya dardeg € s
zapisywany do konfiguracji karty to 192.168.1.120

Na c i $praydisk Gee Statusspowoduje jednorazowedczytanie aktualregostanukarty.

PrzycisiStartp owoduj e cykliczne ( wCandbwmtusReaginoginten)adanych w
przesyt ani e do karty kGmeandy wybranej w polu

W z ak$tatudmezna odczytacé¢ aktualny stan karty.

Zakt @tatusaxivy S wi et | a o dwloamiziegodytelnyzsposéd w tozbiciu na sekcje.

Zakt Bhdrinameters t uzy do Kk onf onpwow aterpostatqikatg.y t er m

Z a k t Bntelgency Shutter Clogeo zwal a na zaawansowana konfigurac
zamykania klap koputy.

£ ScopeDome Arduine Card - Test App _ o «
Cad  Status Status Td  Themometers Emergency Shutter Close
Find Arduino IP || Cancel | Responce: SD_ROLLOFF Card Preset

Fassword: As Master Ethemet Shield [ Use DHCP [ Logto Consols  Dome Stop Pause: (2000 | ms

Choose Arduine device Name: scopedome L
Ip address: [192.162.1.121 A3 Clamshell
MAC:  [DA3345D4FC3D Enabled o ot Rty
COM Port: Set Bth Watchdog | [Disabled | [19216611 | [20 | [Power Resst

Communication by: me Simulator

Save Settings
Board Cand State Reading  Card Status Reading Interval
Master Get Status Start ms Connect Disconnect
Comman: d Monitor: reset Soft setLogging=0
Command Param 1: Param2: Param3: Paam4: Param 5 Param 6 Param 7. Last Command
CJC JC JC JC I ] —

Nowy adres | P | u bpolM¥a@>Imaddressz yn apsat cegpén i peokSavez y ci s n

Settings

Themometers

Board Enable/Dis  Themmometer

master v| |Disabled v| |n0ne e set Thermometer Tum OFf Al Tum On Al

Master Preset Slave Preset
Przy pomocy tych opcji mozemy wtagczy¢ | ub wyt g
karcie.OpcjaBoardp o zwal a na wybodér karty, ktdoédrag chcemy ¢



OpcjeMaster Presei Slave Preses t uzg do odt wo rdovera$cepelomep owy ch dl
ustawien karty.

Thermostates

Board Enable/Dis  Themometer  Mode Relay Set On °C  Histeresis ‘C Compare To
|master v| |Disabled v| |none v| |n0ne v| |none v||2D v||D.5 v| |none v| set Themostat
Master Preset Slave Preset Clear All
Przy pomocy tych opcj.i mozemy wtagczy¢é¢ | ub wyt a
karcie. OpcjBoardp o zwal a na wybor karty, ktorag chcemy ¢

OpcjeMaster Preseti Slave Preses t uzg do odt wo rdovera$cepelomep owy ch dl
ust awi eOpcjaklear Allyy. t gcza wszystkie termostaty na w

Termostat na podstawie temperatury, cié$nienia
termometruro 2z e wt gczac¢ | ub wytagczac¢ wybrany przekaz
osiggnieta zad®daOral .t evipweiraad uirmadz e |j umozl i wia o
l ub lustra teleskopu do zadanejptempacait kayzos
podtgczona grzat ka.
Ciekawg funkcja jest mozliwo$é¢ wtagczania ogrze
termometru—pozwal a to np. na ogrzewanie luster tele
otoczenia.

Themostates

Board Enable/Dis  Thermometer  Mode Relay Set On “C Histeresis 'C Compare To

master | [Enabled | [Ow | [Heater [ [Pwm_1 ][z [0 | [owz ~ | FeetThemostat |

Master Preset Slave Preset Set All Presst Clear All

gl LY Dbl OATwaX SRS / 1ZNITaMerie|Bcoi@DadiR spowdduje
skasowanie wszystkichmianz tego programypoza adresem IP karty




ScopeDome_Test_And_Config.exe

) ScopeDome Demo — O >
_ D 0 nj 6 ASCOM
— sky observatory Chose Dome
Fan CCh
Corfig
On Off On Off
Connect
Light Scope
on O on O Dizconnect
SlewTo
Al
On Cff SyncTo

Shutter Shutter
Demo Parameters COpen Close
Fause range D [ ] Demo/Test Mode

Slew to
Cycle Time (s) (] With Shutter Test Altitude D

Shutter Test
GoTo range From: III [ e Park Home
Limits
GoTo range To: Test Abort
Slaved Slew
== Press Connect and Demo/Test Mode checkBox to start Demo [] Use ASCOM POTH

Przy pomocy tego programu mozna:

T Przeprowadzi ¢ | osowy test obrotodéw i ot wi e
1 Skonfigurowda k ar t e wdriseykarty pozinianach wpyowadzonych przez
uzytkowni ka zawiesza sie

Aby uruchomi ¢ test nalezy:

1. Przyci s nASCOM>Cangecti s k
2. Wpi sac¢ zakr e sDerkodPardmeters>coTo RahBgom / To
3. Nastepni e z Bemo/aestMgdé opcj e

Demo Parameters
Fause range D [ ] Demo/Test Mode

Cycle Time 5) (] With Shutter Test
Shutter Test
GoTo range From: III O = ie

Limits

GoTo range To: Test

Press Connect and Demo/Test Mode check Box to start Demo

Po uruchomieniu progr a®ICONM=Cbndizy przycisnac¢ prz



