Ograniczanie ruchéow koputy

Gdy klapa koputy zasilana jest przy pomocy kabla, musimy ograniczy¢ obroty koputy, tak by kabel zasilajgcy
klape, nie zerwat sie podczas obserwacji. Zdarza sie réwniez, ze z jaki$ przyczyn, koputa nie powinna swobodnie
sie obracaé. Niezbedne jest wtedy podanie zakresu katéw w jakim ruch koputy jest dozwolony.

W sterowniku ScopeDomeUSB Driver ruch koputy mozna ogranicza¢ na trzy sposoby:

A. zadanie zakresu katéw (parametr: From i To) w jakim koputa moze sie obracaé

B. zadanie maksymalnej wielkosci kata o jaki koputa moze sie obrdci¢ w stosunku do pozycji Home (parametr:
Max Rotate Angle)

C. podanie maksymalnej i minimalnej wartosci licznika pozycji koputy w stosunku do pozycji Home (parametr:
Az Counter Max Value i Az Counter Min Value)

Pierwsze dwa sposoby sg realizowane przez oprogramowanie drivera i dziatajg tylko podczas sterowania koputg z
poziomu aplikacji. Trzeci sposdb jest realizowany sprzetowo i dziata niezaleznie od komputera sterujgcego, réwniez
wtedy gdy sterujemy koputg uzywajac przyciskdw na panelu karty.

Uwaga:

Nigdy nie nalezy uzywac jednoczesnie ograniczen ruchu typu A i B. Nalezy zdecydowac, ktéra z opcji bedzie dla
Panstwa wygodniejsza i dla niej skonfigurowac parametry. Préba uzycia obu opcji na raz spowoduje wadliwe
dziatanie modutéw zarzadzajacych ruchem koputy.

Nalezy pamietac, ze nie mozna podac limitow ruchu koputy w taki sposob by pozycja Home Sensora znajdowata
sie w zabronionym dla ruchu koputy zakresie. Jesli z jakis przyczyn, taka sytuacja byta by niezbedna, nalezy
fizycznie zmienic¢ pozycje HomeSensora w kopule montujgc go w innym miejscu. Prawidfowe dziatanie
oprogramowania sterujgcego ruchem koputy jest mozliwe tylko wtedy, gdy koputa ma mozliwos¢ ustawienia sie w
pozycji Home - czyli w miejscu gdzie zamontowany jest HomeSensor.

Po wprowadzeniu parametréw driver analizuje ich poprawnos$é. W przypadku gdy zostang wykryte jakie$ btedy
wyswietlane jest ostrzezenie a wszystkie parametry limitéw ruchu sg zerwane i nalezy wprowadzi¢ je od nowa.

Ustawienie wartosci parametréw From,To i Max Rotate Angle na wartos$¢ réwng zero oznacza, ze koputa nie ma
zadnych ograniczen co do ilosci obrotéw lub dopuszczalnego zakresu katow.

Polecamy uzywanie opcji B (Max Rotate Angle). W tym trybie koputa bedzie poruszac sie od pozycji ,,Dome Az” do
zadanego azymutu ,,GoTo Az” po najkrotszej drodze i jedynie od czasu do czasu bedzie wybierac diuzszg droge w
celu odwiniecia kabla.

Z dziataniem limitéw ruchu koputy najlepiej jest zapoznac sie w trybie Symulatora. W tym trybie driver dziata bez
fizycznego potaczenia komputera z kartg sterujacg koputy i pozwala na swobodne eksperymenty bez ryzyka

uszkodzenia jej mechanizmoéw.

Tryb symulacji ustawiamy w zaktadce ,,Card Config” - w polu ,Card Type” nalezy wybraé opcje ,,Simulator”.



A. From-To ( Od-Do )

Zakresy katow wprowadzamy w panelu , Rotate Limits” w zaktadce ,,Dome” w oknie ,,Config”.

Kat 360° traktowany jest jako 0° (jest réwny zero). Katy liczone sa od zera do 360 stopni
zgodnie z ruchem wsakzéwek zegara.
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Dopuszczalne sg dwa sposoby podania parametréw From-To:
e Pierwszy gdy ,From<To” (From jest mniejsze od To), pozwala na ustalenie dopuszczalnych zakresow
katéw ruchu koputy np. od 0° do 355° lub tak jak na zatagczonym rysunku od 27° do 350°.
e Drugigdy ,From>To” (From jest wieksze od To), pozwala na zabronienie kopule poruszania sie w
zadanym zakresie katéw np. od 0° do 10°, lub tak jak na zataczonym rysunku od 10° do 27°.
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Legenda:

- zielona strzatka oznacza dopuszczalny zakres katow ruchu koputy
- niebieska strzatka pokazuje jaki ruch wykona koputa

- czerwone koétko oznacza poczgtkowa pozycje koputy

- 20tte koétko oznacza pozycje do jakiej koputa sie obrdci

- niebieskie kotko oznacza pozycje Home Sensora koputy



Max Rotate Angle
Parametr wprowadzamy w panelu , Rotate Limits” w zaktadce ,Dome” w oknie , Config”.

Rotate Limits

From 0 =

To 0 -

Mz Rotate: 10 °©

{Angle)
Kat obrotu liczony jest od pozycji Home Sensora w kierunku CCW i CW. Do jego zliczania uzywany jest licznik
,Derotate Counter”. Licznik ,Derotate Counter” przeliczany jest na warto$¢ parametru ,,Max Rotate Angle”
zgodnie z wartoscig parametru ,, Az Counter Scale”.
Dziatanie wprowadzonego w ten sposdb limitu ruchu koputy uzaleznione jest od miejsca, w ktérym
zresetujemy licznik ,,Derotate Counter”. Nalezy wiec koniecznie go zresetowac ustawiajgc wczesniej kopute
w pozycji Home, lub w dowolnej innej, takiej, w ktorej kabel sterujacy klapa jest catkowicie odwiniety. Licznik
,Derotate Counter” resetuje sie poprzez nacisniecie przycisku ,,Reset Dome Derotate Counter” w panelu
,Dome Mechanics” w zaktadce ,,Dome” w oknie ,Config”.

Dome Mechanics
Az Courter for 3607 S00 clk
Az Counter Scale 04 “felk
Reset Dome Reset Dome

Derotate Courter Main Counter

Demotate: 0 .
Calibrat

Main Courter: : €
Sensors Position
Home Paosition 0 =

Parlc Position 0 =

e Jedli w pole ,Max Rotate Angle” wprowadzimy warto$é¢ mniejsza niz 180° - koputa nigdy nie wykona
petnego obrotu liczac od pozycji w ktérej wyzerowalismy licznik ,Derotate Counter”

e Jesli w to pole wprowadzimy warto$¢ réwng 180° — koputa bedzie obraca¢ sie o kat 180° w kierunku
CWicCcCwW

e Jedli podamy wartoé¢ 360° — koputa bedzie wykonywaé peten w obu kierunkach.

o Wielkos$¢ kata nalezy eksperymentalnie dobraé tak, by w catym zakresie dopuszczalnych obrotéw nie
zrywat sie kabel sterujgcego klapa. Przy czym im kat jest wiekszy tym wiekszy komfort obserwacji,
poniewaz koputa bedzie czesciej poruszac sie po mozliwie najkrétszej drodze. Polecamy ustawienie
tego parametru na co najmniej 270° - o ile pozwala na to dtugo$¢ kabla.

Max Rotate Angle < 180° N Max Rotate Angle > 180° N




C. Az Counter Min/Max Value
Zakresy Min i Max licznika pozycji koputy wprowadzamy w panelu ,,Card Configuration” w zaktadce ,,Card
Conf.” w oknie ,,Config”.

Card Corfiguration

Card Type  Simulator -

IISE Card Adress 0

Counter Debounce Time Z2 ms

Sensors Debounce Time 0 ms

Az Counter Max Value 500 ok

Az Counter Min Value 500 clk

Low Shutter Batteny Treshold 1 v

Low Dome Battery Treshold 1 v
AutoSave Posttion (for 1.0 Card)

| MNegative HomeSensor

Delta temerature

for Fan/Heater control 0 *C

Max Fail Signal Count

before shutter close 5 dk

Card Sensors Loop Time 5 s

Konfigurujgc program, po ustawieniu koputy w pozycji ,Home”, nalezy wyzerowa¢ licznik ,,Main Counter”. Do
wyzerowania licznika stuzy przycisk ,,Reset Dome Main Counter” w panelu ,Dome Mechanics” w zaktadce
,Dome” w oknie , Config”.

Podczas przechodzenia przez pozycje ,Home” licznik pozycji koputy (,Main Counter”) jest zerowany — poprawia
to doktadno$é procedur GoTo.

Podczas ruchu koputy, w zaleznosci od jego kierunku, licznik ,,Main Counter” pozycji Az (azymutu) koputy jest
zwiekszany lub zmniejszany. Jesli chcemy ograniczy¢ sprzetowo ruch koputy, nalezy w pola ,,Az Counter Max
Value” i ,,Az Counter Min Value” wpisa¢ odpowiednio maksymalng i minimalng wartos¢ jaka licznik moze
osiggnac. Dziatanie tego limitu jest nadrzedne i niezalezne w stosunku do pozostatych parametrow
ograniczajacych ruch koputy. Nalezy wiec zadba¢ o to by wprowadzone wartosci wzajemnie sie nie wykluczaty.

Jesli dtugos¢ kabla sterujgcego klapg na to pozwala najlepiej jest w w te pola wpisa¢ wartosci réwne co najmniej
,,+/- Az Counter For 360°”.

Przyktadowo jesli chcemy by karta sprzetowo ograniczyta ruch koputy do 360° w kierunku CW i CCW wokét
Home Sensora, to nalezy wprowadzi¢ w pole, Az Counter Min Value” waros¢ rowng minus , Az Counter for
360" (czyli zgodnie z przyktadowymi ilustracjami -900), a w pole ,, Az Counter Max Value” wartos$¢ rowng plus
” Az Counter for 360" (czyli zgodnie z przyktadowymi ilustracjami +900).



Parametry definiujgce zasilanie i sterowanie klapy koputy

Shutters Corfig

Shutter have power
anhy on Home Sensar
position

Shutter powered

by cable

lUse Twao Shutters

Panel , Shutters Config” modyfikuje sposdb obstugi komend otwierania i zamykania klapy koputy. W zaleznosci
od ustawien powyzszych parametréow, driver bedzie w rézny sposdb sterowat klapg w momencie préby jej
otworzenia lub zamkniecia.

Jesli zaznaczymy opcje ,,Shutter have power only on Home Sensor position” — driver przed otworzeniem lub
zamknieciem klapy najpierw wykona procedure ,,Find Home” lub ,,GoTo Home”. Oznacza to, ze przed
otworzeniem lub zamknieciem klapy koputa zawsze ustawi sie na pozycji ,Home”. Jesli réwnoczes$nie zaznaczymy
opcje ,,Shutter powered by cable” wykonana zostanie procedure ,,GoTo Home” czyli zwykte GoTo Az ( w tym
przypadku Home position) - po najkrotszej mozliwej drodze — z uwzglednieniem limitow ruchu.

Jesli nie zaznaczymy opcji ,, Shutter powered by cable” - koputa przed otworzeniem lub zamykaniem klapy
wykona procedure sprzetowego wyszukiwania ,,Home Sensora”. Oznacza to, ze koputa zacznie obracaj¢ sie w
kierunku CCW, az do chwili wykrycia sygnatu z czujnika Home. W tym przypadku, podczas ruchu, koputa nie
bedzie uwzglednia¢ zadanych limitéw zdefiniowanych w panelu ,, Rotate Limits”.

Ze szczegbtowym dziataniem tych parametréow najlepiej zapoznad sie uzywajgc Symulatora koputy.
Opcja ,,Use two Shutters” w wersji 3.0.0.05 drivera, nie modyfikuje w zaden sposdb procedur otwierajgcych

klape koput ScopeDome - jest niezbedna jedynie do obstugi koput innych producentéw. W przysztosci pozwoli
ona ustala¢ automatyczng sekwencje otwierania koput wyposazonych w dwie klapy.



Automatyczne zamykanie klapy koputy
Auto Close Shutter on Signal From
Auto Close Shutter on signal

Cloud Sensor

Rain Sensor

Free Input

Mo Power

Low Dome Battery

Low Shutter Battery

Bad Weather

PC Link

W wersji 2.0 karta ScopeDome moze bez udziatu komputera automatycznie zamykaé klape obserwatorium.
Zamykanie klapy inicjowane jest przez sygnaty z czujnikdw podtaczonych do karty. Jesli chcemy by dane wejscie
byto uzywane przez karte i powodowato automatyczne zamykanie klapy nalezy zaznaczy¢ odpowiednia opcje w
panelu ,, Auto Close Shutter on signal”.

Mozemy automatycznie zamknac klape gdy:

- niebo jest zachmurzone (,,Cloud Sensor”)

- pada deszcz (,,Rain Sensor”)

- pojawi sie zwarcie na wejsciu Free Input (,,Free Input”)

- nastgpi zanik napiecia na linii géwnego zasilania obserwatorium (,,No Power”)

- baterie podtrzymujace zasilanie klapy roztaduja sie (,Low Dome Battery”)

- baterie podtrzymujgce zasilanie czesci stacjonarnej karty roztadujg sie (,,Low Shutter Battery”)

- zerwane zostanie potgczenie z komputerem sterujgcym obserwatorium - np. zawiesi sie on, lub wytgczony
zostanie driver karty (,,PC Link”)

Automatyczne zamykanie klapy w przypadku roztadowania baterii podtrzymujgcych napiecie uzaleznione jest od
parametréw: , Low Shutter Battery Treshold” i ,Low Dome Battery Treshold” , dla standardowych akumulatoréw
12V nalezy w te pola wpisa¢ wartos¢ 11.5V lub dobraé jg eksperymentalnie.

Ponadto driver karty (dziatajgcy na komputerze sterujgcym), moze zamknaé klape w przypadku gdy stacja
pogodowa wykryje ztg pogode (funkcje ,,Bad Weather” i ,,Weather Protect”), np. zbyt silny wiatr, lub opady
deszczu. Nalezy pamietaé, ze ta opcja dziata tylko wtedy gdy dziata driver karty ze skonfigurowanym potaczeniem
do stacji pogodowej. Wiecej informacji na temat tej opcji znajdg Paristwo w pliku Help dotgczonym do programu.

Max Fail Signal Count before shutter Close and Card Sensors Loop Time

Klapa nie jest zamykana od razu po uaktywnieniu sie sensora. Sygnat na nim musi utrzymywac sie przez zadang
ilos¢ cykli pomiarowych. Pozwala to unikngé chwilowych zaktucen.

Czas po jakim zamknie sie klapa definiujemy przez dwa parametry:

Mz Fail Signal Cournt
before shutter close 5 ck

Card Sensors Loop Time 5 s

»Max Fail Signal Cout” okresla ile razy musi by¢ zmierzony sygnat na wejsciu by klapa zaczeta sie zamykac.
,Card Sensors Loop Time” okresla co ile sekund bedzie przeprowadzany pomiar sygnatu.

Czas jaki minie od chwili wystgpienia sygnatu na wejsciu do rozpoczecia zamykania klapy mozna wyliczy¢ ze
wzoru:

Time To Shutter Close Start = Max Fail Signal Cout x Card Sensors Loop Time

Czyli zgodnie z powyzszym przyktadem bedzie to: 5 x 5s = 25s



